E:I';lsiriekmn

LI1010.

Technische
Daten.

So baut man Industriekrane.




DieTraglasten
amTeleskopausieger.

Teleskop- Ausladung ‘ Hakenhéhe Arbeitszustand: abgestiitzt Arbeitszustand: freistehend
Ausleger- | Arbeitsbereich: 360° Arbeitsbereich:
linge nach vorne | zur Seite 360°
m m ; m 75 % 85 % 75 % 75 % 75 %
2 ‘ 5,2 10 (10)* 10 (10)* 8 i (6)*
25 5 10 (8) 10 (8,5) 8 7 (5)
3 4,7 82 (7.1) 8,5 (7,3) 5,8 5,3 3.9
5,2 3,5 4,4 6,7 (6) 75 (64) 4,6 4,2 (3.2)
‘ 4 3,9 55 (9) 62 (54) 3,7 3,5 (2,6)
‘ 5 2,4 4 (34 45 (3,8) 2,7 2,5 (1.8)
| 5,5 1,2 35 (3) 39 (3.6) 2,3 2,1 (1,6)
2,5 7,6 : 10 (9 10 (10) 8 7 (5,2)
3 7,5 82 (7.1) | 85 (7.3) 5,8 5,3 (3,9)
| 3,5 7,3 6,7 (6) 79 (64) 4.6 4,2 | (3,2)
| 4 7 55 (9) 6,2 (54) 3,7 3,5 (2,6) ’
e 5 6.5 4 (34 45 (3.8 2,7 2,5 (1.8) |
6 5,5 32 (2,6) 35 (29 2 ' 1.8 (1,4)
7 41 25 (2) 28 (23 1,6 1,5 (1)
8 1,2 21 (1,79 23 (L8 13 1,2 (0,8)
3,5 11,8 6,7 (6,2) 75 (64) 4,6 4,2 (3,2)
4 11,5 55 (5) 6.2 (54) 3,7 3.5 (2,6)
5 11,3 4 (349 45 (3,8 2,7 25 (1.8)
6 10,9 | 32 (26 35 (29) 2 1,8 1,3)
7 10,3 25 (2 28 (23) 1,6 \ 1,5 1)
& 8 ! 9,5 21 (1.7 23 (1,8) 1,3 1,2 (0,8)
9 | 8,6 1,7 (14) 1,9 (1,6) : 0,9 (0,7)
10 | 7,3 1,4 (1,2) 1,6 (1,4) 0,8 0,7 (0,5)
i 5,6 1,2 (1,1) 1.3 (1,2) 0,7 0,6 (0,4)
12 2,5 1 (1) 1,1 (1,1) 0,6 0.5 (0,3)

* Traglast aben in sind ohne Zusatzgegengewicht 1,5 t.
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ein max.




Hilfsauslegerlinge 5,5 m
Anstellwinkel zum Teleskopausleger: 10°
Arbeitsbereich: 360°, Arbeitszustand: abgestiitzt

am Hilfsausleger.

| Teleskop- Ausladung Traglast **
| Auslegerlinge
\ m m 75 %
‘ 4 T 2
\ 5 | 2
6 2
! 5,2 % o
8 1,8
I 8,3 1,76
[ 5 2
6 2
7 1,94
8,8 8 1,8
9 1,65
5 10 1,5
11 1,36
6,5 >
i 1,94
8 1.8
] 1,65
12 10 1,5
i1 1,35
12 1,22
13 1,18
13,5 1
** Zusatzgegengewicht nicht erforderlich.
Anmerkungen zu den Traglasttabellen. Arbeitsbereich
1. Die Traglasten iiberschreiten in keinem Fall 75 % freistehend zur Seite:
bzw. 85 % der Kipplast.
2. Die Traglasten 75 % entsprechen den deutschen
Vorschriften DIN 15019, Bl. 2, Ausgabe Mérz 1973
und der F.E.M.
2 Mie Traglasten sind in Tonnen angegeben. |
«. .Jas Gewicht des Lasthakens ist in den Traglasten /ﬁ
enthalten. 8
5. Allen Traglastangaben ist das Zusatzgegengewicht — W
1,5 t — zugrunde gelegt.
6. Die Ausladungen sind von Mitte Drehkranz = == i
gemessen. l
7. Abgestiitzt ist die Standsicherheit nur bei festem %
Untergrund von gleichmifBliger Beschaffenheit | )\
gewihrleistet. i
8. Mobil ist die Standsicherheit nur bei vorgeschrie-
benem Luftdruck (9 bar) voll vorhanden.
9. Der LMB muB fiir den jeweiligen Arbeitszustand
eingestellt sein.
10. Fiir die Traglasten ,freistehend zur Seite“ ist die
Skizze ,,Arbeitsbereich freistehend zur Seite* zu
beachten. ;
11. Arbeitsbereich nach vorne = iiber der Starrachse

(Tragachse).

nt ist 25 mi.
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Die MaBe und Gewichte.

LIEBHERR

Achslasten ohne Last, mit Hilfsausleger, Kran in Transportstellung.

Achse Starrachse Lenkachse

in Fahrtstellung ca. 5500 kg (ca. 5900 kg)* ca. 8900 kg (ca. 7000 kg) ]

Gesamtgewicht: ca.14400 kg (ca. 12900 kg).
* Achslasten in ( ) sind ohne Zusatzgegengewicht 1,5 t.

Die Geschwindigkeiten.

Fahrgeschwindigkeiten (km/h) bei Motordrehzahl n = 2800 U/min.

Vorwirts- bzw. Riickwirtsgange** ‘ ¥ 2 3 4

) [
Geschwindigkeiten km/h , 3,52 8,6 16,3 25

—l

** Rilckwiartsginge iiber Wendegeiriebe einschaltbar.

Krangeschwindigkeiten bei Motordrehzahl n = 2 800 U/min.

Arbeitsbewegungen stufenlc;s ‘
Heben und Senken 0—65 m/min am einfa.cheﬁ Seil | :
Drehen _._—-__—-_[):3 Jm:n_ - _
Wippen auf = ca.13s ab = ca. 18-5
B TI;(;les.lmpit-aren austeleskopieren = ca.;2 8 einteleskopieren :_ca.. 20s
|




Rahmen: Eigengefertigte, verwindungssteife Rahmenkonstruktion aus Baustahl
Motor: Luftgekiihlter 3-Zylinder, Deutz-Diesel, Typ F 3 L. 912,

Leistung nach DIN: 58 PS bei n = 2800 U/min

Max. Drehmoment: 17,3 kpm bei n = 1600 U/min, Kraftstoffbehilter 100 1

Kupplung: F + S-Einscheibentrockenkupplung
Schaltgetriebe:  Hurth 4-Gang-Schaltgetriebe mit Wendestufe
Achsen: Vorn: angetriebene Planetenachse als Tragachse ausgebildet
Hinten: nicht angetriebene Lenkachse, pendelnd gelagert und hydraulisch
blockierbar
Bereifung: Vorn: zwillingsbereift 9.00 X 20 Super 14 PR
Hinten: einfach bereift 9.00 x 20 Super 14 PR
Lenkung: ZF — hydrostatische Lenkanlage mit hydraulischer Servoeinrichtung,
Wenderadius: ca. 4,8 m
Bremsen: Betriebsbremse: Allrad-Servo-Hydrobremse
Handbremse: mechanisch auf Antriebsachse wirkend
Kranfiihrer- Einmannkabine in Ganzstahlausfithrung, gummielastisch gelagert, rundum
kabine: Sicherheitsverglasung, heizbar, Fahrersitz gefedert und verstellbar
Elektr. Anlage: 24 Volt, Beleuchtung nach StVZO
Abstiutzung: Vor der Tragachse und hinter der Lenkachse: Klappstiitzen — Abstiitzbasis 3 m

Der Kranaufbau.

Drehaufbau: Verwindungssteife, geschweilite Kastenkonstruktion
Durch Kugeldrehkranz mit Kranfahrgestell verbunden und um 360 ° unbegrenzt
schwenkbar
Kranantrieb: Uber Fahrzeugmotor mittels zwei Hydropumpen, mit separater
Pumpe fiir Lenkung
Hubwerk: Axialkolbenmotor, Hubwerkstrommel mit eingebautem Planetengetriebe
und federbelasteter Haltebremse
Drehwerk: Hydromotor mit Untersetzungsgetriebe und federbelasteter Haltebremse
Wippwerk: Doppelwirkender Hydraulikzylinder, steilste Auslegerstellung: 70°
Teleskop- Anlenkstiick und 2 Teleskopteile, beide unter Last teleskopierbar und synchron
ausleger: ausfahrbar
Geschweilite Kastenkonstruktion aus hochfestem Feinkorn-Baustahl
Steuerung: Je 1 Handsteuerhebel fiir Hubwerk, Wippwerk, Drehwerk und Abstiitzungen —

Teleskopieren iiber den Wippwerk-Steuerhebel
Sicherheits-

einrichtungen: Lastmomentbegrenzer, Hubendschalter, Stiitzensicherung

Zusatzausrustungen.

Allradantrieb: Durch zusitzlich angetriebene Planetenlenkachse

Hilfsausleger: 5,5 m lang aus Vierkant-Hohlprofilen

Elektr. Zubehdr: Fiir den Betrieb von Lasthebemagnet oder elektrisch gestenertem Hydraulikgreifer
Arbeitskorb: Fiir Montagezwecke am Teleskopausleger anbolzbar

Technische Anderungen vorbehalten. TP 02d. 2.11.75

Nehmen Sie Kontakt auf mit
LIEBHERR-WERK EHINGEN GMBH, 7930 Ehingen/Donau, Telefon (07391) 52-1, Telex 71763



