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Komfortabler Arbeitsplatz/Comfortable Workplace
Un poste de travail confortable /Postazione di lavoro confortevole
Puesto de trabajo cémodo/Yano6Hoe pa6ouee mecro

6

Extra breite Krankabine

e F(ir mehr Komfort 220 mm breiter als marktiibliche Kabinen

e Einfache und sichere Handhabung durch dbersichtliche und selbst-
erklarende Bedienelemente

e 20° nach hinten neigbar

e Seitlich ausfahrbares Trittbrett zur sicheren Begehung der Krankabine

Extra wide crane cab

e For more comfort 220 mm wider than customary cabs

e Simple and safe handling due to clearly layed out and self-explanatory
controls

e 20° tiltable backwards

e Sidewards extendable running board for safe access of the crane cab

Cabine de grue extra large

e Plus large de 220 mm que les autres cabines disponibles dans le
commerce pour plus de confort

e Simplicité et sécurité d’utilisation grace a des éléments de commande
visibles et explicites

e Inclinable a 20° vers I'arriere

e Marchepied déployable sur le coté pour un acces sécurisé a la cabine
de grue

LRT 1100-2.1

Cabina della gru piu larga

e 220 mm piu larga rispetto alle normali cabine per un maggiore
comfort

Utilizzo facile e sicuro grazie agli elementi di comando chiari e intuitivi
Reclinabile di 20°

Predellino estraibile lateralmente per un accesso sicuro alla cabina gru

Cabina del gruista extra ancha

Para una mayor comodidad, 220 mm mas ancha que las cabinas
convencionales del mercado

Manejo facil y seguro gracias a unos elementos de mando claros e
intuitivos

Inclinable 20° hacia atras

Peldario extensible lateralmente para un acceso seguro a la cabina

OuyeHb NpocTOpHas KabuHa

e Jng 6onbLiero komgopTa Ha 220 MM LIMpe Yem 00bl4Has KabuHa

e [IpOCTOE 1 HAZIeXHOE YNpaBneHne 3a CHET NPOCTbIX 1 MOHATHbIX
NprUoOPOB yrNpaBeHns

e MoxeT ObITb HaKMOHeHa Ha3ap, Ha 20°

e HoKOBas BblBVKHAS NMOAHOXKA /15 6830MacHOro NogbEMa B KabuHY
KpaHa




Bewiihrte Teleskopiertechnologie

Proven telescoping technology
Technologie de télescopage expérimentiée/Comprovata tecnologia di sfilo telescopico
Tecnologia telescépica probada/MUcnbiTaHHaS TeXHONOrUA TENECKONUPOBAHMUS

Leistungsstarker Ausleger mit Ein-Zylindersystem

e Automatisches Schnelltakt-Teleskopiersystem TELEMATIK
e Hohe Tragkréfte (iber den gesamten Arbeitsbereich

e Einfaches Ausschieben mit zwei
Teleskopierpfaden:
stark oder lang

High performance boom with single
cylinder system

e Automatic fast cycle telescoping system
TELEMATIK

e High capacities over the complete working
range

e Simple extending with two telescoping
paths: strong or long

Une fléche encore plus puissante avec

un systéme a un veérin

e Systeme de télescopage séquentiel rapide
automatique TELEMATIK

e Forces de levage élevées sur I'ensemble de
la zone de travail

o Simplicité de déploiement avec deux
chemins de télescopage : puissant ou long

Braccio potente con sistema monocilindro

e Sistema telescopico automatico a sfilo
rapido TELEMATIK

e Portate elevate nell’intero range di utilizzo

e Due semplici modalita di telescopaggio:
potente o lunga

Pluma potente con sistema de un
cilindro

e Sistema telescopico de tiempos rapidos
automatico TELEMATIK

e Flevadas capacidades de carga para todo
tipo de trabajos

e Extension sencilla con dos recorridos
telescopicos: potente o largo

MoluHasi cTpena ¢ 0AHOLMNMHAPOBO

CUCTEMOiA

e ABTOMATUYECKAs CUCTEMA ObICTPOrO
TeneckonupoBaHus TELEMATIK.

© BbICOKas rpy30mnoabLEMHOCTb BO BCEM
paboyem auanasoHe.

© [IpoCTOE BbIBWKEHNE C ABYMS
BapWaHTaMy TENECKONMPOBAHNS: MOLLHBIV
VNV JAINHHBIA

Hohe Funktionalitét/High functionality

Fonctionnalité accrue/Elevata funzionalita
Alta funcionalidad /Bbicoxas pyHKUMOHANBHOCTD

Sichere und einfache Bedienung/ Safe and easy operation
Sécurité et simplicité d’utilisation/Comandi facili e sicuri
Manejo facil y seguro/HagéxHoe 1 npocToe ynpaBneHue

Automatische Absttitznivellierung

Automatic support leveling

Mise a niveau automatique du calage

Livellamento automatico del sostegno

Nivelacion automatica de estabilizacion

ABTOMATWYECKOE BbIPABHMBAHYE HA OMopax Mo ropu3oHTau

LRT 1100-2.1



Transport/Transportation
Transport/Trasporto
Transporte /Tpancnoprupoeka

L Grundgeréit/ Basic unit/machine de base/Macchina base/Aparato basico/basosasi mawumHa

Ohne Ballast, inklusive Hilfswinde, Mastnase, . i
Auslegerstellung bei -2,5° Gesamtgewicht/Total weight

= =
. v v
A ) . . ) Poids total/Peso totale H H
Without ballast, |nc|us_|\_le auxiliary winch, Peso total/O6uuii Bec > >
boom nose, boom position at -2.5°

Sans lest, avec treuil auxiliaire, poulie en

extrémité de mat, position de la fleche a -2,5°

Senza zavorra, incluso bozzello ausiliario,

puleggia sull‘estremita dell‘albero,

posizione del braccio a -2,5°

Sin contrapeso, incluido cabrestante auxiliar, 38370 kg 25900 kg 12470 kg
nariz, inclinacion pluma de -2,5°

be3 bannacta, BKNO4Yas BCNOMOraTesibHyio

Nne6énKy, AONONHUTENbBHYIO G1I04HYIO rONIOBKY

Mpu nonoxeHuum cTpenbl -2,5°

Alle Gewichte sind mit einer Differenz von +2,5 % zu verstehen/All weights are to be understood with a difference of 2.5 %/Tous les poids sont indiqués avec une différence de +2,5 %
Atutti i pesi sono soggetti a una differenza di 2,5 %/ Todos los pesos incluyen una diferencia de +2,5 %/Bce Benu4nHbl BeCa HE0OXOAUMO BOCIPUHUMATb C PacXoXagHnem £2,5 %

-4 Kranoberwagen/ Crane superstructure/Partie tournante/ Torretta/ Superestructura/MoBopoTHas yacTb

ir—r-i_ +14000 kg -4460 kg +18460 kg
| ]

Hydraulische Ballastiereinrichtung
Hydraulic ballasting device
Dispositif de lestage hydraulique
Dispositivo di zavorramento idraulico
Dispositivo hidraulico de colocacion de contrapeso
[apaBNNYECKIIA YCTPOACTBO GannacTu-poBKu

+420 kg +510 kg -90 kg

Arbeitsausriistung/Working attachement
Equipement de travail/Equipaggiamento per il funzionamento/Equipamiento para el trabajo/Pa6oyee o6opynoBaHue

gsgsﬁ@ ) +1560 kg +2810 kg 1250 kg

100,01 +760 kg +900 kg 140 kg

64,6t +530 kg +630 kg -100 kg

18,71 +300 kg +360 kg -60 kg

6,3t +140 kg +170kg -30 kg

42,3 ? +450 kg +530 kg -80 kg
&
o
¢

* Transportstellung/Transportation position/Position de transport/Posizione trasporto/Posicion de transporte/TpaHcnopTHOE NonoXeHe

8  LRT1100-21



Gewichte/ Weights
Poids/Pesi
Pesos/Harpyskmu

g Hakenflasche/Hook block/moufles a crochet/Bozzello/Pastecas/KproKoBble noaBeCcKu

Traglast / Load t Rollen / No. of sheaves Strange / No. of lines Gewicht / Weight kg
Forces de levage / Portata t Poulies / Pulegge Brins / Tratti portanti Poids / Peso kg
Capacidad de carga / lpy3onoagbeMHOCTb, T Poleas / KaHaTHbIX 6510K0B Reenvios / 3anacoBka Peso / Co6cT. Bec, Kr
100,0 ? 7 14 760
64,6 g 5 1 530
42,3 ? 3 7 450
18,7 ? 1 3 300
a
6.3 | - 1 140
¢

Geschwindigkeiten/ Working speeds
Vitesses/ Velocita
Veilocida/des/ CK:pocm

= Kranfahrgestell/ Crane carrier/chassis porteur/ Autotelaio/ Chasis/LLaccu

min. max. X e
CEREC)- T 3 4
29.5R 25 0-2 25 > 60 # 3/R1

Theoretisches Steigvermdgen/ Theorical gradeability / Aptitude théorique en pente/Inclinacion tedrica/ 3/R1
<=9

>

Capacidad de traslacion tedrica en pendiente/ TeopeTyeckasi CnocoGHOCTb NOAbEMA —

-4 Kranoberwagen/Crane superstructure/Partie tournante/ Torretta/ Superestructura/lMoeopoTHas yacTb

Antriebe / Drive stufenlos / infinitely variable Seil @ / Seilldnge / Rope diameter / length Max. Seilzug / Max. single line pull
Mécanismes / Meccanismi en continu / continuo Diamétre / Longueur du cable / Diametro / lunghezza fune| Effort au brin maxi. / Mass. tiro diretto fune
Accionamiento / Mpueogb! regulable sin escalonamiento / 6eccTyneHuaro Diametro / longitud cable / OuameTp / anutHa Tiro max. en cable / Maxc. TArosoe ycunve

m/min fiir einfachen Strang / single line
0 — 139 m/min au brin simple / per tiro diretto / a tiro directo 17 mm /240 m 63 kN
M/MUH NP1 OAHOKPATHOW 3anacoBKe

m/min fiir einfachen Strang / single line
0—139 m/min au brin simple / per tiro diretto / a tiro directo 17mm/185m 63 kN
M/MUH NPV OAHOKPATHOM 3anacoBKe

min”'

360° -
U= 06/MMH

ca. 47 s bis 80,5° Auslegerstellung / approx. 47 seconds to reach 80.5° boom angle

env. 47 s jusqu‘a 80,5° / circa 47 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 80,5°

aprox. 47 segundos hasta 80,5° de inclinacién de pluma / ok. 47 cek. Ao BbICTaBneHus cTpenkl Ha 80,5°

ca. 285 s fiir Auslegerlédnge 12,6 m — 50 m / approx. 285 seconds for boom extension from 12.6 m — 50 m
env. 285 s pour passer de 12,6 m — 50 m / circa 285 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 12,6 m — 50 m
aprox. 285 segundos para telescopar la pluma de 12,6 m — 50 m / ok. 285 cek. Ao BblABWKeHUA oT 12,6 M 10 50 M

N9 E E

LRT 110021 9



Traglasten/ Lifting capacities

Forces de levage/Portate
Tablas de carga/Ipysonoanemnocrn

12,6—50m 360° 14t
I'H‘I ] SafetyChart| ANSI
L L C D ‘ 7 |EN
il — \‘;: GOST
gobal | AS
12,6 m 17,3m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7 m 453m 50 m A‘

2,5 100 2,5

3] 80" 56,8 53,6 3

345 68,8 57,4 53,6 42,2 345

4 64,1 58 53,2 41,6 4

4,5 60 56,5 52,1 4 45

B 56,4 68 50,5 40,3 31,9 )

6 49,7 47,2 449 36,9 30,4 19,4 6

7 41,5 42 39,6 33 28,6 18,1 16,3 7

8 35,1 34,9 32,5 29,6 26,3 16,8 15,7 8

9 29,5 2911 27,2 25,3 283 15,8 14,9 13,8 9
10 24 24,6 23,3 21,7 20,1 14,8 141 18,3 10,8 10
12 18,1 17,5 16,5 15,3 13 12,5 12,2 10,5 12
14 13,8 13,2 12,9 12,1 11,6 111 111 9,9 14
16 11,2 11,3 9,4 10,3 10 10 9 16
18 9,1 9,4 8,2 9,2 8,8 8,5 7,9 18
20 7,7 7,4 7,6 7.2 6,9 6,5 20
22 6,5 6,4 6,3 6 57 5,3 22
24 55 5,4 5,3 5 4,7 4,3 24
26 4,6 45 4,2 4 3,7 26
28 4 39 3,7 3,5 3,1 28
30 3,4 3,2 3 2,7 30
32 3.1 2,8 2,6 2,3 32
34 2,5 2,2 2 34
36 2,2 1,9 1,7 36
38 1,9 1,7 1,4 38
40 1,5 1,2 40
42 1,3 0,9 42

*nur mit Zusatzflasche/only with additional pulley block/seulement avec moufle additionnel/solo con bozzello addizzionale/solo con polipasto/BoamosHa ToNbKO ¢ AOMONHUTENLHOM KPIOKOBOI 060MMOi

t.273_00011_00_002

**nur mit Zusatzeinrichtung/only with additional special equipment/seulement avec equipement supplementaire/solo con equipaggiamento supplementare/solo con equipo adicional/Bo3moxHa TOnbKO C A0NONHUTENBHOM KAHATHBEIM BNI0KOM

12,6—50m
Lo 5 SafetyChart| ANSI
; GOST
e | AS
/: 12,6 m 17,3 m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7m 453 m 50m x:
3 69,9 56,8 53,6 8
815 68,8 57,4 53,6 42,2 815
4 64,1 57,9 53,2 41,6 4
45 60 56,5 52,1 41 45
5 56,4 53 50,5 40,3 319 5
6 49,6 47,2 44,9 36,9 30,4 19,4 6
7 41,3 41,8 40,4 33 28,6 18,1 16,3 7
8 35 355 355 29,8 26,3 16,8 15,7 8
9 30,1 30,6 30,4 27,2 23,9 15,8 14,9 13,8 9
10 25,8 26,3 26,3 23,7 21,3 14,8 14,1 18,3 10,8 10
12 20,1 19,8 18,5 16,7 13 12,5 12,2 10,5 12
14 15,9 15,5 14,9 13,5 11,6 11 111 9,9 14
16 12,6 12,3 11,1 10,3 10 10 9,1 16
18 10,4 10,3 9,2 9,4 8,9 9,2 8,2 18
20 9,3 7.7 8,4 8,1 8,3 7,6 20
22 8,3 6,6 7,7 7,3 72 6,6 22
24 7,3 6 71 6,6 6,2 5,6 24
26 2.5 6,2 5,8 54 48 26
28 5 54 5,1 47 4,2 28
30 48 45 42 3,6 30
32 43 4 3,7 31 32
34 3,6 3,3 2,7 34
36 3,2 2,9 2,4 36
38 2,8 2,6 2,1 38
40 2,3 1,8 40
42 2 1,6 42
44 1,2 44
+11% LRT_1100-2.1_Muli_2
10  LRT 1100-21



Traglasten/ Lifting capacities

Forces de levage/Portate
Tablas de carga/Ipysonoanemuocrn

12,6—-50m — 360° 0t
g ] ] SafetyChart| ANSI
1 1 A
b LT I @ |2
gobal | AS
A 12,6 m 173m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7m 453m 50 m A”
3 69,9 56,8 53,6 3
815 68,8 57,4 53,6 42,2 815
4 64,1 58 53,2 41,6 4
4,5 58,7 53,9 46,1 39,4 4,5
5 49,5 43,7 38 33,2 29,1 5
6 33,7 3l B 27,5 24,5 218 19,4 6
7 25,1 239 22 21,6 18 18 16,3 7
8 19,2 19 18,3 17,7 16,5 15,6 14,4 8
9 14,8 1855 15,1 14,8 13,9 13,2 12,2 11,3 9
10 11,7 12,5 12,7 12,6 11,9 11,3 10,5 9,7 8,8 10
12 8,4 8,9 9,2 9 8,6 79 7,3 6,5 12
14 5,9 6,3 6,6 6,7 6,5 6,1 5,6 4,9 14
16 4,6 49 49 4,8 4,5 41 3,7 16
18 3,6 3,8 3,8 3,7 3,4 3,2 2,8 18
20 3.1 3 29 2,7 2,4 2,1 20
22 2,5 2,4 2,4 2,1 1,9 1,5 22
24 2,1 1,9 1,9 1,6 1,4 0,9 24
26 1,6 1,5 1,2 0,9 26
28 1,2 1,2 0,8 28
1.273_00012_00_002
126-50m VarioBase®| 33°= 53° 0t
M II'H'[ 20° SafetyChart| ANSI
Tl ° = <N |EN
W8’ |cosT
gobal | AS
/: 12,6m 173m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7m 453m 50 m A
3 69,9 56,8 53,6 3
215 68,8 57,4 53,6 42,2 215
4 64,1 57,9 53,2 41,6 4
4,5 58,7 56,5 48,1 38,8 4,5
) 51,6 49,5 40,4 88K 27,9 )
6 411 35,6 30,3 25,7 21,9 19,4 6
7 31,4 28,1 23,8 21,9 18 18,1 16,3 7
8 24,6 22,6 20 19,3 16,6 16 14,4 8
9 20,1 18,6 17,4 16,4 15 13,8 12,5 11,3 9
10 16,8 15,7 14,8 14,2 13 12,1 10,9 9,9 8,9 10
12 11,8 11,2 10,9 10,1 94 8,6 78 6,9 12
14 9,1 8,8 8,7 8,1 7,6 6,8 6,2 55 14
16 71 71 6,6 6,2 5% 5 4,3 16
18 5,7 58 54 5,1l 45 4 34 18
20 4.8 45 4,2 3,7 3,3 2,7 20
22 4 3,7 3,5 3 2,6 2 22
24 33 3,1 2,9 2,4 2 1,5 24
26 2,6 2,4 1,9 i3 1 26
28 \ 2,2 2 1,5 1,2 0,5 28
30 gk 16 12 07 0,2 30
32 varioBass® | 1,4 0,9 0,4 32
34 0,6 0,2 34
36 0,4 36
38 0,2 38

LRT_1100-2.1_Muli_2

LRT 1100-21 11



Traglasten/ Lifting capacities

Forces de levage/Portate

Tablas de carga/Ipysonoanemnocrn

126—26,6m VarioBase®| 141
L o v [ SafetyChart| ANSI
aa | n.v. yC
T C : ‘- @ |2
global AS
A" 12,6 m 17,3m 22m 26,6 m A
4 20,6 4
45 18,6 45
5 16,8 5
6 14 6
7 11,7 12,4 7
8 9,9 10,5 8
9 8,5 9 9,4 9
10 7,5 7,8 8,2 10
12 6,2 6,3 6,6 12
14 4,9 ® 51 14
16 4 42 16
18 3,1 3,4 18
20 2,8 20
22 2,3 22
24 1,9 24
n.v. = nach vorne - over front - en avant - sulla parte anteriore - hacia delante - cTpena noBepHyTa Bnepes LRT_1100-2.1_Muli_2
12,6—-266m VarioBase®
.'H-. nw.
T
/: 12,6 m 17,3m 22m 26,6 m x:
4 15,4 4
45 13,1 45
5 13 5
6 8,6 6
7 6,5 6,6 7
8 D 52 8
9 3,9 42 41 9
10 3.1 3,3 3,4 10
12 2,1 2,2 2,4 12
14 11 1,2 1,5 14
16 0,6 0,9 16
18 0,2 0,4 18

n.v. = nach vorne - over front - en avant - sulla parte anteriore - hacia delante - cTpena noBepHyTa Bnepes

12

LRT 1100-2.1
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Traglasten/ Lifting capacities

Forces de levage/Portate

Tablas de carga/Ipysonoasemuocrn

126—-266m VarioBase® 14t
S 360° [ SafetyChart| ANSI
i g
g ; 2N |EN
T - 4 w/ GOST
globel AS
A 12,6 m 17,3 m 22m 26,6 m z:
6 89 6
7 7,2 74 7
8 59 6,4 8
9 4,8 53 5,4 9
10 3,9 4,5 4,6 10
12 3,2 3,4 3,6 12
14 2,2 2,4 2,8 14
16 1,5 2,1 16
18 0,8 1,3 18
20 0,7 20
22 0,4 22
24 0,2 24
LRT_1100-2.1_Muli_2
126-173m VarioBase® 0t
S 360° [ SafetyChart| ANSI
i i
b L 2N |EN
T - g ~/ GOST
globel AS
/: 12,6 m 17,3 m x:
4 47 4
45 Bi5) 45
5 2,6 5
6 1,4 6
7 0,6 1 7
8 0,4 8

LRT_1100-2.1_Muli_2

LRT 1100-2.1
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Hubhoéhen/ Lifting heights

Havuteurs de levage/Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién/Bbicora nogrema

T50m

T453m

7407 m

T36m

T373m

T266m

T22m

T773m

1126 m

80,5°

54m

52

50

48

46

44

42

40

38

36

34

32

30

28

26

24

22

20

$3057.01

18

20

22

24

26

28

30

32

34

36

38

40

42 44m

LRT 1100-2.1
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Traglasten/ Lifting capacities
Forces de levage/Portate TK
Tablas de carga/Ipysonoanemuocrn

126-50 1008 o\ ! SafetyChart| ANSI
- m afel al
’ = amme |(C D [ ~2N |EN
k| T I W8 |cosT
T L gobal | AS
12,6 m 17,3 m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7 m 45,3 m 50 m
/Oq 10,5m 10,5m 10,5 m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5 m 10,5m /5
-~ 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°( 0° 20° 40°( 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°( 0° 20° 40° bt
8 114 114 114 3
4 114 14 114 11,4 4
5 114 92 14 14 14 5
6 11,2 9,2 11,4 9,2 11,4 1,4 1,4 6
7 10,8 8,8 11,4 9,2 11,4 9,2 11,4 11,4 9,8 7
8 10,2 8,3 6,8|11,1 8,9 11,4 9,2 11,4 9.2 114 9,8 8,5 8
9 9579 6,6(10,7 85 6,8|11,2 89 68114 9,2 11,4 92 9,7 8,4 73 9
10 88 75 64102 81 66|11 86 681149 68|11,4 92 9,7 8,4 7,3 5,6 10
12 7568 6119 75 63103 8 65/109 84 6,7]11,3 88 68|89 79 82 75 7,3 57 12
14 6,4 62 58|8 69 6 |92 74 62103 79 64108 82 668 73 63|76 7 71 6,7 57 14
16 56 55 54|17 64 581837 6 9474 62|97 78 63|72 66 61|7 65 6 |67 63 58|56 55 16
18 49 51 5116159 56|7466 59|/857 6 |8174 62|65 61 57|64 6 55|62 59 54|54 53 52 18
20 44 47 55 54 52|66 61 57]7167 59[657 6 [59 55 53|59 55 52|58 55 51|51 5 49 20
22 495 5 |6 57 54|6 62 575258 59|54 51 49|54 51 48[54 51 48|49 47 46 22
24 45 48 5353 525552 54|45 47 5 |5 47 46149 48 46|47 48 45|44 45 44 24
26 45 47 48149 48 48| 41 41 42|45 44 43|43 45 43|14 43 43|38 41 42 26
28 41 41 43 45 45138 38 38|14 41 41|37 4 41|35 38 4 |32 35 37 28
30 39 3814 [4 | 35353535 37]38]32] 35373 |32[35]27]3 |32 30
32 3,4 35 3233 33|31 33 34(28 3 32[26 28 3 |23 26 28 32
34 3,1 31 29 3 2,7 29 3 |25 26 28|22 24 26(2 22 24 34
36 26 2,6 24 25 26|21 23 24(19 21 23|17 19 2 36
38 23 23 21 22 19 2 21|17 18 2 (14 16 17 38
40 19 2 16 17 18114 16 1,711 13 14 40
42 17 17 14 15 12 13 14109 11 12 42
44 1,5 1,211 1,3 1 11 12|06 08 09 44
46 1 0,7 09 0,6 46
48 0,8 0,6 48
t_273_00111_00_001
10,5m VarioBase®| 33° - 53° 141
36-50m 20° Safe:%Chart ANSI
b EN
K %, | cost
T global AS
40,7 m 45,3 m
/\ 10,5m 10,5m /b
-~ 0° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° -
7 9,8 7
8 9,8 8,5 8
9 9,7 8,4 7,3 9
10 9,7 8,4 7,3 5,6 10
12 8,9 7,9 8,2 7,5 7,3 57 12
14 8 7,3 6,3 7,6 7 71 6,7 5,7 14
16 72 6,6 6,1 7 6,5 6 6,7 6,3 5,8 5,6 55 16
18 6,5 6,1 57 6,4 6 55 6,2 59 54 54 53 52 18
20 59 55 53 59 H15) 52 58 o1 5,1 51 5 49 20
22 5,4 51 49 5,4 5,1 4,8 54 5,1 4,8 49 47 4,6 22
24 5 4,7 4,6 5 4,8 4,6 5 4.8 4,5 4,6 45 4.4 24
26 4,5 4,4 4,3 4,6 4,5 43 4,6 45 43 43 43 42 26
28 42 41 41 43 42 41 4,4 42 4.1 4 4 4 28
30 3,9 3,8 3,8 4 3,9 3,9 4 4 3,9 3,5 3,8 3,8 30
32 3,7 3,6 3,6 3,7 3,7 3,7 3,5 3,7 3,8 3 3,3 3,5 32
34 3,4 3,4 3,4 3,4 3,5 3,5 3,1 3,3 34 2,6 2,9 3,1 34
36 3,2 3,2 3,3 3 3,1 3,2 2,7 2,9 3 2,2 2,5 2,7 36
38 2,9 3 3 2,6 2,8 2,8 2,4 2,5 2,7 1,9 2,1 2,3 38
40 2,6 2,7 2,3 2,5 2,5 21 2,2 2,3 1,6 1,8 1,9 40
42 2,3 2,4 2,1 2,2 2,2 1,8 1,9 2,1 1,4 1,5 1,6 42
44 2,1 1,8 1,9 1,6 1,7 1,8 1,1 1,3 1,4 44
46 1,7 1,7 1,4 1,5 1,6 0,9 11 11 46
48 15 1,2 1,3 0,8 0,9 09 48
50 1 11 0,6 0,7 50
52 0,9 0,9 0,4 0,5 52
54 0,2 0,3 54
56 0,2 56
58 58
60 60
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Traglasten/ Lifting capacities
Forces de levage/Portate
Tablas de carga/Ipysonoanemnocrn

TK

105m 3607 0t
12,6-50m - £ Sa;?flﬁ:aﬂ énSI
k| |F11 B | 4 |cost
T global AS
12,6 m 17,3 m 22m 26,6 m 31,3m 36 m 40,7 m 45,3 m 50 m
» 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m 10,5m f
— | 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° t
3 11,4 114 114 3
4 114 114 114 114 4
5 11,4 9.2 14 14 14 5
6 11,2 9.2 11,4 9,2 11,4 11,4 11,4 6
7 10,8 8,8 11,4 9,2 11,4 92 114 1,4 9,8 7
8 10,2 83 6,8|11,1 89 11,4 9,2 11,4 92 14 9,8 8,5 8
9 9579 661|107 85 68]11,2 89 6,8(11,4 9,2 10,7 9,2 9,7 8,4 7,3 9
10 88 75 641102 81 66|11 86 681149 68(10,1 92 9,7 8,4 7,3 5,6 10
12 7568 6119 7563|948 659184 67(858 68(8 79 73075 6,6 5,6 12
14 6,4 62 58|75 69 6 74 74 62|72 76 64|67 72 66|63 7 63|57 64 51 59 4,6 14
16 56 55 54|56 61 58]5561 6 56 6,1 6115259 6 |5 56 61|45 51 58(4 47 5435 42 16
18 44 47 491 44 47 5 43 47 5 43 47 51141 45 49139 43 47135 41 45(31 37 43[26 32 3,8 18
20 3618387 3538 4 (3538 4 |3538 4113336 39|31 35 38|28 32 36|24 29 34|19 25 3 20
22 29 31 32|28 31 32|28 31 33[263 3225 28 31|22 26 29|18 23 27|13 19 23 22
24 24 25 2325 2612326 272124 26(2 23 25(17 2 23|13 1,7 21|07 1,3 17 24
26 192 2111921 22(1719 21116 18 2 (12 16 19|07 12 16 08 1,2 26
28 16 1,7 16 1,7 181416 1,7(1,2 15 16(0,7 12 15 07 12 0,7 28
30 1,3 13 1,4 15(11 13 1,4(09 12 13 0,7 1,1 0,7 30
32 111 0,7 09 1 08 1 0,6 32
34 0,7 0,8 0,6 34
1.273_00112_00_001
10,6m VarioBase®| 33° - 53° 0t
36-50m — 20° -36- -56 Saf/e%(iian él':leI
«| Tre1 N |cost
T é\abé\ AS
36m 40,7 m 453 m 50 m
/5 105m 105m 105m 105m /N
bt 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° bt
7 9,8 7
8 9,8 8,5 8
9 9,7 8,4 7,3 9
10 9,7 8,4 7,3 5,6 10
12 8,4 7,9 7,6 7,5 6,8 57 12
14 6,8 7,3 6,3 6,1 6,8 5,4 6,1 4,8 14
16 5,6 6,2 6,1 5 5,6 6 4,4 5 5,6 3,8 4,4 16
18 47 52 5,6 4,1 4,6 51 3,5 4.1 47 3 3,6 41 18
20 3,9 43 47 33 3,8 43 2,9 &3 3,8 2,3 2,9 3,3 20
22 3,2 3,6 39 2,7 3,1 3,6 2,3 2,7 3,2 1,8 2,3 2,7 22
24 2,7 3 3,3 2,2 2,6 2,9 1,8 2,2 2,6 1,3 1,7 2,1 24
26 2,2 2,5 2,8 1,8 2,1 2,4 1,4 1,7 2,1 0,8 1,3 1,6 26
28 1,9 2,1 2,3 1,4 1,7 2 1 1,3 1,7 0,4 0,8 1,2 28
30 15 1,7 1,9 1,1 1,3 1,6 0,5 0,9 1,3 0,4 0,7 30
32 1,2 1,4 1,6 0,7 1 1,2 0,3 0,5 0,9 0,4 32
34 1 11 1,2 0,4 0,6 0,9 0,3 0,5 34
36 0,6 0,9 1 0,2 0,3 0,5 0,2 36
38 0,4 0,5 0,6 0,3 38
40 0,3 0,3 40
42 0,2 42
44 44
46 46
48 48
50 50
52 52
54 54
56 56
58 58
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Forces de levage/Portate
Tablas de carga/Ipysonoanemuocrn
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Traglasten/ Lifting capacities
Forces de levage/Portate
Tablas de carga/Ipysonoanemnocrn

TK

12,6-50 ;Sﬂ;j@m | ot SafetyChart | ANSI
,0— m “ aEl al
— 7
K !'r-f! I T‘Q g'\éST
T giobal AS
12,6 m 17,3 m 22m 26,6 m 31,3m 36m 40,7 m 45,3 m 50m
/§ 19m 19m 19m 19m 19m 19m 19m 19m 19m /ﬁ
- 0° 20° 40°( 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°( 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° b
3 3,6 3
4 3,7 3,6 4
5 3,7 3,7 3,6 5
6 3,7 3,7 3,7 3,6 3,6 6
7 3,1 31 3,7 3,7 3,6 7
8 3,6 3,7 3,7 3,7 3,7 3,7 8
9 35 3 3,6 3,7 3,7 3,7 3,7 3,5 9
10 34 3 35 3 3,7 3,7 3,7 3,7 3,5 3,2 10
12 3200219 3413 SIoNES 3,6M'3 3,7 3,7 3,6 8% 2,9 12
14 31 28 24132 29 343 3i51'3 36 3 3,6 85 &l 2,9 14
16 29 26 24(31 28 24|32 28 24|34 29 35 29 35 28 34 28 33 3 16
18 2,7 25 23(29 26 23|31 27 24132 28 24|33 28 24(33 27 33 27 31 27 2,6 18
20 25 24 22128 25 23|3 26 23|31 27 2331 27 23|32 26 23|3 26 26 26 2 26 20
22 23 23 22|26 24 22128 256 23|3 26 23(29 26 23|28 25 23|24 26 22|12 25 22|15 23 22
24 21 21 22124 23 22127 24 22|27 25 22|24 25 22|23 25 22|19 24 22|15 23 221 18 22 24
26 19 2 21(22 22 22(23 23 22|22 24 22|2 24 22|18 23 22|15 21 22|11 18 22 14 2 26
28 18 18 2 21 21119 22 22|19 22 22|17 2 22(15 19 21|11 1,7 21|06 14 19 1 16 28
30 18 19 2 |16 19 21(16 19 21|14 1,7 2 |12 16 19|07 13 17 RS 1.2 30
32 16 16 14 16 1,7{13 16 1,8(11 14 1,7(08 13 16 1 14 06 12 08 32
34 1,3 1,113 14111 13 15(08 12 14 1 13 06 11 0,8 34
36 09 1 08 11 12 09 11 0,7 1 0,7 36
38 07 07 08 09 06 08 0,7 38
1.273_00212_00_001
VarioBase®| 33° = 58° 0t
20° ) MR Saff}y;:aﬂ e“SI
; ', | GOST
giobal AS
36m 40,7 m 453 m 50 m
/ﬁ 19m 19m 19m 19m /h
-~ 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° b
8 S 8
9 3,7 3,5 9
10 3,7 3,5 3,2 10
12 3,7 3,6 ) 2,9 12
14 3,6 810 Sy 29 14
16 3,5 2,8 34 2,8 3,3 3 16
18 3,3 2,7 3,3 2,7 3,2 2,7 3 18
20 312 2,6 29 8172 2,6 2,9 2,6 2,4 2,6 20
22 31 2,5 2,3 2,8 2,6 2,2 2,4 2,5 2,2 19 2,5 22
24 2,8 2,5 2,2 2,4 2,5 2,2 19 2,5 2,2 14 2,2 2,2 24
26 2,4 2,4 2,2 19 2,4 2,2 15 2,2 2,2 1 1,7 2,2 26
28 2 2,4 2,2 16 21 2,2 1,2 18 2,2 0,5 1,3 19 28
30 17 2,1 2,2 13 18 2,2 0,8 1,4 19 03 1 1,5 30
32 14 18 2,1 1 14 18 0,5 11 1,5 0,6 12 32
34 1,1 15 18 0,6 1,1 15 0,2 0,8 1,2 0,3 0,8 34
36 0,9 1.2 15 0,4 09 1,2 05 09 0,4 36
38 0,6 1 1.2 0,2 0,5 09 0,2 0,6 0,2 38
40 0,4 0,8 1 0,3 0,6 0,3 40
42 0,3 0,5 0,7 0,3 42
44 0,3 0,4 44
46 0,2 46
48 48
50 50
52 52
54 54
56 56
58 58
60 60

18

LRT 1100-2.1

LRT_1100-2.1_Muli_2



Hubhoéhen/ Lifting heights
Havuteurs de levage/Altezze di sollevamento TK
Alturas de elevacién/Bbicota nogvema

74m
72
70
68
66
64
62
60
58
56
54
52
50
48
46
44
42
40
38
36
34
32
30
28
26
24
22
20
18
16
14

N OO o O

§3058.01

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52 54m
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Avusstattung/Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/ O6opyaosanne

*¥ Kranfahrgestell

Rahmen
Abstiitzungen

Motor

Getriebe

Achsen

Bereifung
Lenkung

Bremsen

Elektr. Anlage

Liebherr 2-Achs-Fahrgestell.

4-Punkt-Abstiitzung, horizontal und vertikal vollhydraulisch
ausschiebbar. VarioBase mit Neigungsanzeige und automatischer
Abstiitznivellierung.

6-Zylinder-Diesel, Fabrikat Cummins, wassergekiihlt, Leistung
194 KW (264 PS), max. Drehmoment 990 Nm. Abgasemissionen
entsprechend Richtlinie EPA/CARB oder ECE-R.96.
Kraftstoffbehélter: 350 I.

Lastschaltgetriebe mit Drehmomentwandler, integriertes
zweistufiges Verteilergetriebe mit je 3 Vorwértsgangen und 1
Ruckwartsgang.

Vorne: Planetenachse lenkbar, angetrieben.

Hinten: Planetenachse mit Differentialsperre, lenkbar,

Antrieb zuschaltbar, pendelnd.

4fach. ReifengroBe: 29.5 R 25.

Hydraulische Servolenkung, Lenkung der Hinterachse hydraulisch
zuschaltbar. Spezielle Lenkprogramme flir unterschiedliche Fahr-
situationen. Hydrostatische Lenkung beider Achsen aus der
Krankabine.

Betriebsbremse: Hydraulische 2-Kreisanlage, alle Achsen sind mit
Scheibenbremsen ausgestattet.

Handbremse: Hydraulische Feststellboremse auf die 1. Achse
wirkend.

Dauerbremse: Motorbremse.

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleichstrom, 2 Batterien mit
je 110 Ah.

.4 Kranoberwagen

Rahmen

Kranantrieb

Steuerung

Hubwerk 1
Hubwerk 2

Wippwerk
Drehwerk

Fahr- und
Krankabine

Sicherheits-
einrichtungen

Teleskopausleger

Ballast
Mastnase

Eigengefertigte, verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus
hochfestem Feinkorn-Baustahl. 1-reihige Kugeldrehverbindung.

4 Arbeitsbewegungen gleichzeitig fahrbar durch offene
Olkreislaufe mit elektrisch geregeltem ,Load Sensing“. Durch
Pumpen diesel-hydraulisch angetrieben.

Elektrische Ansteuerung der Antriebe tber selbstzentrierende
4fach Handsteuerhebel, Datentibertragung mit Liebherr-
Systembus (LSB).

Axialkolben-Konstantmotor, Hubtrommel mit eingebautem
Planetengetriebe und federbelasteter Haltebremse, Antrieb im
offenen Olkreislauf.

1 Differentialzylinder mit vorgesteuertem Bremsventil.

Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetriebe, federbelastete
Haltebremse.

GroBraumige korrosionsbesténdige Kabine mit
Komfortausstattung, gummielastisch gelagert, mit
Sicherheitsverglasung, Bedienungs- und Kontrollelemente flir
Fahr- und Kranbetrieb, Klimaanlage, klimatisiertes Ablagefach.
Kabine um ca. 20° nach hinten neigbar.

LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem, Hubendbegrenzung,
Sicherheitsventile gegen Rohr- und Schlauchbriiche.

1 Anlenksttick und 4 Teleskopteile. Alle Teleskope separat
ausschiebbar tiber das Schnelltakt-Teleskopiersystem TELEMATIK.
Auslegerlange: 12,6 m —50 m.

14t

Seitlich klappbar

/h Betriebsarten

K Doppelklappspitze 10,5 m—19m
Verstellung 0°; 20°; 40°

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.

Die Abbildungen enthalten auch Zubehér und Sonderausstattungen, die nicht zum serienméBigen Lieferumfang gehéren.
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Ausstatiung/ Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/ O6opyaosanne

¥+ Crane carrier

Frame
Outriggers

Engine

Gearbox

Axles

Tyres
Steering

Brakes

Electrical system

Liebherr 2-axle chassis.

4-point supporting system, hydraulically telescopable into hori-
zontal and vertical direction. VarioBase with inclination display and
automatic support leveling.

Diesel, 6 cylinder, watercooled, make Cummins, output 194 kW
(264 h.p.), max. torque 990 Nm. Exhaust emissions acc. to
EPA/CARB or ECE-R.96. Fuel tank capacity: 350 litres.

Power shift gearbox with torque converter, integrated 2-stage
distribution gearbox with 3 forward and 1 reverse gear.

Front: planetary axles steerable, driven.

Rear: planetary axle with differential lock, steerable, shiftable,
oscillating.

4 tyres. Tyre size: 29.5R 25.

Hydraulic power steering, steering of the rear axle hydraulically
shiftable. Special steering programs for various driving situations.
Hydrostatic steering of both axles from the crane cab.

Operation brake: hydraulic 2 circuit system, all axles equipped
with disk brakes.

Manual brake: hydraulical locking brake acting on 1. axle.
Sustained-action brake: engine brake.

Modern data bus technique, 24 Volt DC, 2 batteries of 110 Ah
each.

.4 Crane superstructure

Frame

Crane drive

Control

Hoist gear 1
Hoist gear 2

Luffing gear
Slewing gear

Driver’s and
crane operator’s
cab

Safety devices

Telescopic boom

Counterweight
Rooster sheave

Liebherr-made, torsion-resistant, welded construction of high-tensile
structural steel, single-row ball bearing slewing ring.

4 working motions simultaneously drivable by open oil circuits
with electrically controlled ,Load Sensing”. By pumps diesel-
-hydraulically driven.

Electrical control of drives by self-centering joysticks, data transfer
with Liebherr System Bus (LSB).

Axial piston fixed displacement motor, hoist drum with integrated
planetary gear and spring-loaded static brake, actuation by open
regulated oil circuit.

1 differential hydraulic ram with pilot locking valve.

Axial piston fixed displacement motor, planetary gear, spring-load-
ed static brake.

Spacious corrosion resistant with comfort furnishings, rub-
ber-elastically supported, with safety glazing, Operating and
control elements for displacement and crane operation, air-con-
ditioning system, climatised storage compartment. Cabin tiltable
approx. 20° to rear.

LICCON2 safe load indicator, test system, hoist limit switch, safety
valves to prevent pipe and hose ruptures.

1 base section and 4 telescopic sections. All telescopic sections
extendable individually by means of the rapid-cycle telescoping
system TELEMATIK.

Boom length 12.6 m to 50 m.

141

Foldable sidewise

/\ Operating modes

K Double swing-away jib 10.5m—=19m
Adjustment 0°, 20°, 40°

Other items of equipment available on request.

The pictures contain also accessories and special equipment not included in the standard scope of delivery.

LRT 1100-2.1
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Avusstattung/Equipment
Equipement/ Equipaggiamento
Equipamiento/ O6opyaosanne

* Chassis porteur

Cadre
Calage

Moteur

Boite de vitesse

Essieux

Pneumatiques
Direction

Freins

Installation
électrique

Chassis a 2 essieux Liebherr.

Dispositif de calage horizontal et vertical en 4 points, entierement
déployable hydrauliquement. VarioBase avec inclinometre et mise a
niveau automatique du calage.

Diesel, 6 cylindres, marque Cummins, refroidissement par eau,
puissance 194 kW (264 ch), couple maxi. 990 Nm. Emissions des
gaz d‘échappement conformes aux directives EPA/CARB ou
ECE-R.96. Capacité du réservoir carburant: 350 .

Boite de vitesses avec convertisseur de couple, mécanisme de
distribution a deux étages, avec chacun 3 rapports avant et

1 rapport arriere.

Avant : Essieu planétaire, directeur, moteur.

Arriére : Essieu planétaire avec blocage de différentiel, directeur,
enclenchable, oscillant.

4 pneumatiques. Dimension des pneumatiques: 29.5 R 25.
Servo-direction hydraulique, direction de I'essieu arriere commu-
table hydrauliquement. Programmes de direction spéciaux pour
diverses situations de conduite. Direction hydrostatique des deux
essieux depuis la cabine.

Frein de service : installation hydraulique a 2 circuits, tous les
essieux sont équipés de freins a disques.

Frein a main : frein de stationnement hydraulique agissant sur le
Ter essieu.

Frein a regime continu: frein moteur.

Technique moderne de transmission de données par BUS de don-
nées, courant continu 24 Volts, 2 batteries de 110 Ah chacune.

.4 Partie tournante

Cadre

Entrainement

Commande

Mécanisme de
levage 1
Mécanisme de
levage 2
Mécanisme

de relevage
Dispositif de
rotation

Cabine conduc-
teur / du grutier

Dispositif de
sécurité

Fabrication Liebherr, construction mécanosoudée en tole d'acier a
haute résistance a grains fins. Couronne d’orientation a

1 rangée de billes.

4 mouvements de travail pouvant étre exécutés simultanément via
les circuits hydrauliques ouverts avec «Load Sensing» a commande
électrique. Entrainement diesel hydraulique par des pompes.
Commande électrique des mécanismes par leviers de manoeuvre
a centrage automatique, Liebherr Systeme Bus (LSB) pour la
transmission.

Moteur hydraulique a cylindrée constante, treuil a réducteur pla-
nétaire incorporé et frein d’arrét a ressort, en circuit hydraulique
ouvert.

1 vérin différentiel, avec clapet anti-retour de sécurité.

Moteur a cylindrée constante a pistons axiaux, engrenage plané-
taire, frein d‘arrét commandé par ressort.

Spacieuse cabine, traitement anticorrosion, équipement «grand
confort», montée sur silentbloc en caoutchouc et dotée de vitres
de sécurité, instruments de commande et de controle pour la
translation et I‘utilisation de la grue, climatisation. Compartiment
de rangement climatisé. Cabine inclinable de env. 20° vers
I'arriere.

Contrbleur de I'état de charge LICCON2, systeme test, fin de
course de levage, soupapes de sécurité sur tubes et flexibles
contre rupture.

Fléche
télescopique

Contrepoids
Poulie en

Un élément de base et de 4 télescopes. Chaque partie peut étre
télescopée individuellement a I'aide du systeme de télescopage
séquentiel rapide TELEMATIK.

Longueur de fleche: 12,6 m —50 m.

14t

extrémité de mat Rabattable sur le coté

/‘ Modes de fonctionnement

K

Double fléchette pliante 10,5 m—19 m
Positionnement a 0°, 20°, 40°

Autres équipements supplémentaires sur demande.

Les figures contiennent également des accessoires et des équipements spéciaux non inclus de série dans la livraison.
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== Autotelaio

Telaio
Stabilizzatori

Motore

Cambio

Assi

Pneumatici
Sterzo

Freni

Impianto elettrico

Carro a 2 assi Liebherr.

Dispositivo di stabilizzazione in 4 punti, completamente idraulico.
VarioBase con indicazione dell’inclinazione e livellamento automa-
tico del sostegno.

Diesel, 6 cilindri, marca Cummins, raffreddato ad acqua, potenza
194 kW (264 CV), coppia max. 990 Nm. Emissioni gas di scarico
in base alle direttive EPA/CARB o ECE-R.96. Capacita serbatoio
carburante: 350 It.

Cambio con convertitore di coppia, ripartitore di coppia bistadio
integrato con 3 marce avanti e 1 retromarcia.

Davanti: asse epicicloidale sterzabile, traente.

Dietro: asse epicicloidale con bloccaggio differenziale, sterzabile,
attivabile, oscillante.

4 gomme. Dimensione: 29.5 R 25.

Servosterzo idraulico, sterzo dell'asse posteriore azionabile idrau-
licamente. Programmi di sterzo speciali per diverse situazioni di
guida. Sterzo idrostatico di entrambi gli assi dalla cabina gru.
Freno di esercizio: Impianto idraulico a doppio circuito, tutti gli assi
sono dotati di freni a disco.

Freno a mano: Freno di stazionamento idraulico sul 1 asse.

Freno rallentatore: freno motore.

Moderna tecnica di trasmissione “data bus”, corrente continua di
24 \lolt, 2 batterie con ciascuna 110 Ah.

.4 Torretta

Telaio

Impianto
idraulico

Comando

Argano di
sollevamento 1
Argano di
sollevamento 2
Meccanismo
d‘inclinazione
Meccanismo
di rotazione

Cabina

Dispositivi
di sicurezza

Braccio
telescopico

Zavorra

Puleggia
addizionale testa

Produzione Liebherr, struttura saldata antitorsione in acciaio a
grana fine ad elevato grado di snervamento. Ralla con singola
corona di rulli.

4 movimenti di esercizio attivabili contemporaneamente mediante
circuiti idraulici aperti con “Load Sensing” a regolazione elettrica.
Azionati con diesel idraulico mediante pompe.

Comando elettrico della trasmissione mediante leva di comando
manuale autocentrante a 4 posizioni, sistema bus Liebherr (LSB) per
trasmissione dati.

Motore a pistoni assiali, tamburo con riduttore epicicloidale
integrato e freno di arresto multidisco meccanico, comando in
circuito ad olio aperto.

Cilindro idraulico con valvola di blocco pilotata nel circuito di
comando.

Motore a portata costante a pistone assiale, ingranaggio epicicloi-
dale, freno d‘arresto caricato a molla.

Cabina spaziosa e confortevole, resistente alla corrosione, processo
cataforetico per la zincatura, montate su ammortizzatori in gomma,
con vetratura di sicurezza, aria condizionata, pannello comandi
climatizzato. Cabina reclinabile di circa 20°.

Limitatore di carico LICCON2, Testsystem, interruttori di finecorsa
sollevamento, valvole di sicurezza contro la rottura dei tubi e tubi
flessibili.

1 sezione hase e 4 sezioni telescopiche. Tutte le sezioni telescopi-
che sono estendibili individualmente per mezzo del nuovo sistema
TELEMATIK. Lunghezza braccio da 12,6 m a 50 m.

14t

Braccio ripiegabile lateralmente

e Modalita di utilizzo

K Falcone a volata variabile doppio 10,5m—19m

Regolazione 0°, 20°, 40°

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.

Le illustrazioni contengono anche accessori ed equipaggiamento speciale che non appartengono alle dotazioni di serie.

LRT 1100-2.1
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%% Chasis

Bastidor Chasis Liebherr de 2 ejes.

Estabilizadores 4 puntos de apoyo, con movilidad horizontal y vertical totalmente
hidraulica. VarioBase indicador de la inclinacion y nivelacion
automatica de estabilizacion.

Motor Diesel, marca Cummins, 6 cilindros, refrigerado por agua, potencia

Caja de cambios

Ejes

Cubiertas
Direccion

Frenos

Sistema eléctrico

194 KW (264 CV) , par méax. 990 Nm. Segtin norma EPA/CARB o
ECE-R.96. Capacidad de depésito de combustible: 350 .

Caja de cambio bajo carga con convertidor, engranaje integrado
de distribucion de dos etapas, respectivamente con 3 marchas de
avance y 1 marcha atras.

Delante: eje planetario dirigible, accionado.

Detras: eje planetario con bloqueo diferencial, dirigible,
conmutable, pendular.

4 cubiertas de tamario 29.5 R 25.

Servodireccion hidraulica, direccion del eje trasero conmutable
hidraulicamente. Programa de direccion especial para diferentes
situaciones de marcha. Direccion hidrostética de los dos ejes desde
la cabina del gruista.

Freno de servicio: Sistema hidraulico de 2 circuitos, todos los ejes
estan equipados con frenos de disco.

Freno de mano: Freno de estacionamiento hidraulico con efecto
sobre el 1er eje.

Freno continuo: freno de motor.

Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterias con 110 Ah cada una.

.4 Superestructura

Bastidor

Accionamiento
de grua

Mando

Cabrestante 1
Cabrestante 2

Inclinacion pluma
Mecanismo de
giro

Cabino de mando
y grua

Dispositivos de
seguridad

Fabricacion propia, construccion soldada resistente a la torsion,
fabricada en acero estructural de grano fino de alta resistencia.
Unién giratoria sobre bolas de 1 hilera.

4 movimientos de trabajo desplazables al mismo tiempo mediante
circuitos de aceite abiertos con «Load Sensing» regulado
eléctricamente. Accionamiento diésel-hidraulico con bombas.

Electronico/eléctrico mediante mandos de control autocentrantes
con 4 movimientos. Bus de sistema Liebherr (LSB) para la
transmision de datos.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, tambor
de cabrestante con engranaje planetario incorporado y freno de
retencion accionado por muelle, accionamiento en circuito de
aceite abierto.

Cilindro hidraulico diferencial con valvulas de freno pilotadas.
Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, engranaje
planetario, freno de retencion accionado por muelle.

Cabina espaciosa resistente a la corrosién provista de equipacion
confortable, con suspension elastica, con acristalamiento de se-
guridad, elementos de mando y control para operacion de mando
y grua, aire acondicionado, pupitre de mando climatizado. Cabina
inclinable aprox. 20° hacia atras.

Limitador de cargas LICCON2, sistema de comprobacion, limita-
dor de fin de carrera de elevacion, valvulas de seguridad contra la
rotura de tuberias y latiguillos.

Las ilustraciones incluyen equipamiento adicional y especial, que no vienen de serie.
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Pluma telescopica 1 tramo base y 4 tramos telescdpicos. Todos los tramos telescopi-
cos pueden telescoparse de forma independiente mediante el
sistema de telescopaje de tacto rapido TELEMATIK.

Longitud de pluma: 12,6 m —50 m.

Lastre 14t
Nariz Lateralmente abatible

/h Modos de servicio

K Plumin lateral doble 10,5 m—19 m
Angulacion 0°, 20°, 40°

Otro equipamiento bajo pedido.
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== Lllaccu

Pama waccu

BbIHOCHbIE
onopsl

Oeuratens

Mpuson

MocTbl

LLnHBI

Pynesoe
ynpaBneHue

Topmo3sa

AnexTpo-
obopynosanne

2-0CcHoe waccwm Liebherr.

4 rnapaBnMyYeCcKu BblABUraeMble N0 rOPU3OHTaNM U
BepTUKanM 6anku ¢ oNopPHLIMU TMAPOLUMAMHAPAMM U
6awmaxkamu. VarioBase ¢ uHaMKaLmen HakoHa 1 asTomaTy-
YECKMM BblpaBHMWBaHWEM Ha OMopax Nno ropu3oHTanum.

B6-UMnnMHAPOBLIA TypBoAnsens Cummins, UAKOCTHOIO
OXNaX<AeHus, MoLLHOCTb 194 KBT (264 n.c.) MakcumanbHbli
KpyTALLMA MOMEHT 990 Nm. OmUCCHM BBIXOMHBIX ra30B B
cooteetcTauu ¢ Mpasunamu no EPA/CARB unun ECE-R.96.
EmKocTb TonnueHoro 6aka 350 5.

Kopo6ka nepefay, nepekntoyaemas nog Harpy3koi, ¢
npeo6pa3oBaTefem KpyTALLEro MOMEHTA, BCTPOEHHAS
[BYXCTYNeHYyaTas pasgarToyHas Kopooka ¢ 3 nepeHUMM
nepegayamn 1 1 nepefayeil 3agHero xoaa.

Bnepenau: ynpaBnsiemas 0cb NiaHeTapHON nepejayu, npu-

BofiHas. C3aau: ynpaBnsiemas ocb niaHeTapHoi nepeaayun

C MexaHM3MoM 6110KMPOBKM AnddepeHumana, nogknoyae-
mas, Kajarwouascs.

4 oaHOCKaTHBIX WKH pasmepom 29.5 R 25.

C ruppoycunutenem pyns, rmapaBanyeckn nogkNyaemoe
ynpasnexne 3afHero mocTa. CneyuanbHble nporpammbl
yNpaBieHns Ans pasnnyHbX JOPOXKHbIX cuTyauuid. mapo-
CTaTMYeCKOe pPyneBoe ynpasfieHne 060MMn MocTamn 13
KabuHbl KpaHa

Pa6ounit TOpMO3: rMApaBanYecKas 2-KOHTypHas cucTema,
BCE OCW UMEHT ANCKOBbIE TOPMO3a.

Py4yHON TOPMO3: rMAPABANYECKNIA CTOSHOYHBIN TOPMO3 C
JencTanem Ha 1-10 0Cb.

JlonoNHUTENbHBIA TOPMO3: TOPMO3 ABUraTeNeM.

Linpposan nepenaya AanHbIx. MocTOAHHBINA TOK 24 B,
2 akKymynaTopHsle 6arapeu no 110 Afuac.

-4 NMoBopoTHaA yacTb

Pama

MpuBona KpaHa

Ynpasnexue

MoabeMHbIN
mexaHusm 1
MoabeMHbIN
MexaHu3m 2

MexaHuam
M3MEHeHuA
BbINeTa cTpenbl

MexaHu3m
nosopota

YecTkan cBapHanA KOHCTPYKUMA COBCTBEHHOTO M3rOTOBNEHNS
13 BbICOKONPOYHOM MENKO3EepHH-CTON cTanu. Yepes
OAHOPAAHOE POJIMKOBOE OMOPHO-NOBOPOTHOE YCTPOICTBO.

B03MO0XHO 0AHOBPEMEHHOE BbINONIHEHME 4 pabounX ABIDKEHMIA
6narofaps OTKPbITbIM MUAPABANYECKIM KOHTYPaM C 3NeK-
TpU4eckm ynpasnsemon cuctemon ,Load Sensing“. Hacocbi ¢
[IV3eNbHO-TMAPaBNYECKUM NPUBOAOM.

[lBa camOLEHTPUPYIOLNXCA KOHTPOMNEPA C BO3MOXHOCTLIO
YeTbIpex KpecTooBpasHbIX ABUKEHMHA. Mepenaya AaHHbIX
CUCTEMHOW LunHOM JTnbxepp (LSB).

AkcvanbHo-nopLuHeBoi ruapomotop.bapabdaH nedesku
NOABEMHOrO MexaHuama C NaHeTapHsIM PeayKTOpOM 1
aBTOMATMYECKUM HOPManbHO-3aKPbITEIM MHOTOANCKOBbIM
TOPMO30M. Perynupyembiii OTKPbITLIA KOHTYP LIMPKYNALMA
macna.

1 ABYXCTOPOHHMIA TMAPOLMAMHAD C NPEA0XPaHUTENbHBIM
KnanaHom o6paTHoro xo4a.

AKCHanbHO-NOPLUHEBOW Peryaupyemblit MOTOP, NNaHeTapHbIA
PeayKTop C aBTOMATUYECKMM HOPMANbHO-3aKPLITbIM
MHOrOANCKOBLIM TOPMO3OM. 1pHBOA C 3aKPbITHIM KOHTYPOM
LMPKY .

KabuHa
BOANTENA U
KpaHOBLUMKA

YctpoWcTea
6esonacHocTH

TenecKonuueckan
cTpena

MpoTusoBec

JLlononHutenbHas
0NnoyHas ronoBka

KoppoanoHHo-cToiikas NpocTopHas kabuHa, Ha pesnHoBbIX
amopTu3aTopax v besonacHbimM ocTekneHnem. OpraHbl ynpas-
NIEHNS N KOHTPONS ANS TPAHCMOPTHOTO M KPaHOBOTO pexuma
B KOMPOPTHOM MCMOMHEHMM, KoHANULMOHep. Knnmatuanpo-
BaHHbI BELLEBOI ALK, KabuHa MOXET HaknoHATCS Hasaj
[0 OK. 20°.

Orpanuuutens rpysonoabemHocT LICCON2, koHueBo#
BbIK/tOYaTeNb NOABEMA FPY3a,

NPeAOXPaHUTENbHBIE U 3aNOPHbIE TMAPOKNanaHsl Ang
CrnyyaeB paspbiBa 'MAPONPOBOAOB. TecT-cucTema.

1 WapH1pHanA CeKumA 1 4 TEeNeCKONUYECKUX CeKuni. Bee
TENEeCKONMYECKNE CEKLMM MOTYT BbIABUIaTbCA NOA Harpy3Kow.
CkopoctHan cuctema Teneckonuposanua TELEMATIK.
Inuna ctpenbl: 12,6 M — 50 M.

1471

OTKufbIBaEMas B CTOPOHY

/h Pexumbi padoT

K

[1BYXCEKLMOHHBIN oTKAHON yanuHuTenb 10,5 M — 19 m.
Pa6ouve yrnbl 0°, 20°, 40°

OcTanbHoe AONONHUTENbHOE 060PVHOBaHMe - N0 3anpocCy 3aKa3uuKa.

Ha PUCYHKaxX NnoKasaHbl TakXXe NpUHaAnNeXXHoCTn 1 crneyocHalleHe, KOTopble He OTHOCATCA K CepV\I;IHOIZ nocTaBke. Bo3MOXXHb! M3MEHEHUS.
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SafetyChart| ANSI
<2 | EN
", | GOST
}?t{ AS

@)

Abstiitzungen

Outriggers

Calage

Stabilizzatori

Estabilizadores

BbIHOCHBIE OMOpbI

Abstiitzungen — frei auf Reifen
Outriggers — free on tyres

Calage — libre sur pneus

Stabilizzatori — non stabilizzati su gomma
Estabilizadores — sobre neumaticos
BbIHOCHbIE 0MOpbI — CBOOO/HbI HA KONIECAX

Fahrzeugbreite
Vehicle width

Largeur du véhicule
Larghezza totale
Anchura de chasis
LLInpnHa asTomobuns

Ausladung
Radius

Portée

Raggio di lavoro
Radio de trabajo
Bbinert ctpensl

Auslegerlange

Boom length
Longueur de la fleche
Lunghezza braccio
Longitud de pluma
[nvHa cTpens

Auslegerstellung

Boom position

Position de la fleche
Posizionamento braccio
Inclinacion de pluma
[Nonoxexue cTpensl

Ballast
Counterweight
Contrepoids
Contrappeso
Contrapeso
[potnBoBEC
Bereifung
Tyres
Pneumatiques
Pneumatici
Cubiertas
LLInHbl

Drehwerk / Arbeitsbereich

Slewing gear / Working area

Mécanisme d’orientation / Plage de travail
Rotazione / Raggio di lavoro

Mecanismo de giro /Area de trabajo
Mexanuam noeopota / Pabouyast obnactb

Norm

Standard

Norme

Normativa

Norma

CraHpapt
Fahrgeschwindigkeit
Driving speed
Vitesse de translation
Velocita su strada
Velocidad

CKOpOCTb nepeaBuxeHus

out

—

-

wil

Fo;

0
Pe
il

=3

Q
o
%

-

Kranspezifische Symbole/Crane specific symbols/

Symboles spécifiques a la grue/Simboli specifici relativi alla gru/Simbolos especificos de gria/Cneundpuyeckue anga kpaHa CUMBOJIbI

Teleskopausleger
Telescopic boom

Fleche télescopique
Braccio telescopico

Pluma telescopica
Teneckonuyeckas cTpena

VarioBase

Fahrgeschwindigkeit — Schnellgang
Driving speed — Fast gear

Vitesse de translation — Marche rapide
Velocita su strada — Marcia veloce
Velocidad — Marcha rdpida

CKopoCTb nepessikeHns — MoBblleHHas nepejaya

Fahrgeschwindigkeit — Kriechgang
Driving speed — Crawl speed

Vitesse de translation — Marche lente
Velocita su strada — Andatura da cantiere
Velocidad — Marcha cangrejo
CkopocCTb nepensuxeHust — MoHMxeHHas
Max. Hubhohe

Max. lifting capacity

Capacité max.

Max. portata

Capacidad de carga max.

Makc. rpy3onogbeMHOCTb

Getriebe

Transmission

Boite de vitesse

Cambio

Caja de cambios

Kopobka nepenay

Gang

Gear

Vitesse

Velocita

Marcha

CkopocTb

Hakenflasche / Traglast

Hookblock / Capacity

Moufle a crochet / Capacité de charge
Bozzello / Portata

Pasteca / Capacidad de carga

KptokoBas nopsecka / rpy30nogbeMHOCTb

Hubwerk

Hoist gear

Treuil de levage
Argano

Cabrestante
MexaHuam nogbema

Kranfahrgestell
Crane carrier
Chéssis porteur
Autotelaio
Chasis

LLlaccu

Kranoberwagen

Crane superstructure

Partie tournante de la grue
Torretta

Superestructura

[NoBopoTHas nnatdopma kpaHa
Steigfahigkeit

Gradability

Aptitude a gravir les pentes
Pendenza

Capacidad motriz de ascension
Mpeoponesaembiii yron nogbema

Klappspitze

Swing away jib

Fléchette pliante

Falcone

Plumin lateral

OTKMAHON YANMHUTENb
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Anmerkungen

1. Die Traglasttabellen sind berechnet nach ANSI: ASME B30.5, EN 13000,
AS 1418.5, GOST.

2.  BeiderBerechnung der Traglasttabellen ist mindestens eine Windgeschwindigkeit
von 9 m/s (33 km/h) und beziiglich der Last eine Windfldche von 1 m? pro
Tonne Last und ein Windwiderstandsbeiwert der Last von 1,2 beriicksichtigt.
Beim Heben von Lasten mit groBer Windangriffsfliche und/oder hohen
Windwiderstandsbeiwerten muss die in den Traglasttabellen angegebene max.
Wind-geschwindigkeit reduziert werden.

3. Die Traglasten sind in Tonnen angegeben.

4.  Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist Teil der Last und ist daher
von den Traglasten abzuziehen.

5.  Die Ausladungen sind von der Drehmitte aus gemessen.

6. Die Traglasten fur den Teleskopausleger gelten bei demontierter Klappspitze.

7. Traglastdnderungen vorbehalten.

8.  Traglasten uber 69,9 t/ 80,4 t nur mit Zusatzflasche/-einrichtung.

9. Die Daten dieser Broschiire dienen zur allgemeinen Information. Samtliche
Angaben erfolgen ohne Gewdhr. Anweisungen zur ordnungsgemaBen
Inbetriebnahme des Krans entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung und dem
Traglasttabellenbuch.

Remarques

1. Les tableaux des charges sont calculés selon ANSI: ASME B30.5, EN 13000,
AS 1418.5, GOST.

2. Une vitesse de vent de 9 m/s (33 km/h) minimum, une surface de prise au vent
de 1 m? par tonne ainsi qu’un coefficient de résistance au vent de la charge 1,2
sont pris en compte pour le calcul des tableaux de charge. Lorsque des charges
ayant une surface de prise au vent et/ou un coefficient de résistance au vent plus
élevé(e)(s) sont levées, la vitesse de vent maximale indiquée dans les tableaux de
charge doit étre réduite.

3. Lescharges sont indiquées en tonnes.

4.  Le poids du crochet de levage resp. de la moufle a crochet est une partie de la
charge et doit donc étre déduit de la capacité de charge.

5.  Les portées sont calculées a partir de I'axe de rotation.

6. Les charges indiquées pour la fleche télescopique sont valables lorsque la
fléchette pliante est démontée.

7. Charges données sous réserve de modification.

8.  Forces de levage plus de 69,9 t/ 80,4 t seulement avec moufle additionnel/equi-
pement supplementaire.

9.  Lesdonnées de cette brochure sont données atitre informatif. Ces renseignements
sont sans garantie. Les consignes relatives a la bonne mise en service de la grue
sont disponibles dans le manuel d'utilisation et le manuel de tableaux de charge.

Observaciones

1. Lastablas de carga se calculan segtn ANSI: ASME B30.5, EN 13000, AS 1418.5,
GOST.

2. Enelcélculo de las tablas de carga se ha tenido en cuenta una velocidad del vien-
to minima de 9 m/s (33 km/h) y con respecto a la carga una superficie expuesta al
viento de 1 m? por tonelada de carga y un coeficiente de la resistencia del viento
de la carga de 1,2. A la hora de elevar cargas con superficies grandes expuestas
al viento y/o coeficientes altos de la resistencia al viento hay que reducir las velo-
cidades max. del viento indicadas en las tablas de cargas.

3. Las capacidades de carga se indican en toneladas.

4.  Elpeso del gancho o de la pasteca esta incluido en la carga y debe de ser restado
de la capacidad de carga.

5.  Los radios de trabajo deben de ser medidos desde el centro.

6. Las capacidades de carga para la pluma telescopica son validas con el plumin
lateral desmontado.

7.  Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones.

8.  Capacidades de carga superiores a 69,9t/ 80,4 t solo con polipasto/equipo adi-
cional.

9. Los datos de este folleto sirven de informacion general y estan sujetos a
modificaciones. Rogamos consulten las instrucciones sobre el correcto
funcionamiento de la gria en el manual y el listado de tablas de carga.

27 LRT 1100-2.1

Remarks

1. The load charts are calculated according to ANSI: ASME B30.5, EN 13000,
AS 1418.5, GOST.

2.  For the calculation of the load charts at least a wind speed of 9 m/s (33 km/h)
and regarding the load a sail area of 1 m? per ton load and a wind resistance
coefficient of 1.2 on the load have been taken into account. For lifting of loads
with large sail areas and/or high wind resistance coefficients the maximum wind
speed as stated in the load charts has to be reduced.

3.  Lifting capacities are given in metric tons.

4.  The weight of the hook blocks and hooks is part of the load and therefore it must
be deducted from the lifting capacities.

5. Working radii are measured from the slewing centre.

6. The lifting capacities given for the telescopic boom apply if the folding jib is
removed.

7. Subject to modification of lifting capacities.

8.  Lifting capacities above 69,9 t / 80,4 t only with additional pulley block/special
equipment.

9. The data of this brochure serves only for general information. All information is
provided without warranty. Instructions for the correct commissioning of the crane
please take from the operation manual and the load chart book.

Note

1. Le tabelle sono calcolate secondo la norma ANSI: ASME B30.5, EN 13000,
AS 1418.5, GOST.

2. Peril calcolo delle tabelle di portata bisogna considerare una velocita minima del
vento di 9 m/s (33 km/h) e relativamente al carico, una superficie esposta al vento
di 1 m? per tonnellata sollevata e un coefficiente di resistenza al vento di 1,2 sul
carico. Durante il sollevamento del carico con superficie esposta al vento molto
vasta e/o coefficienti di resistenza del vento molto alti, la velocita massima del
vento indicata nelle tabelle di portata deve essere ridotta.

3. Le portate sono indicate in tonnellate.

4. Il peso del gancio e/o del bozzello sono da considerarsi parte del carico, per cui
sono da sottrarre dalle tabelle.

5. |raggi di lavoro sono misurati dal centro ralla.

6. Le tabelle di carico per il braccio telescopico sono valide con il falcone smontato.

7.  Conriserva di modifiche delle portate.

8.  Portate superioria 69,9t/ 80,4 t. solo con bozzello addizzionale/equipaggiamento
supplementare.

9. | dati di questo prospetto sono utili come informazione generale. Tutte le
indicazioni vengono fornite senza garanzia. Si prega di desumere le istruzioni per
la messa in servizio della gru dal manuale di istruzioni per I'uso e dal manuale
delle tabelle di carico.

3ameyaHuns

1. Tabnmupl rpysonoabemHocTi paccunTanbl cornacHo ANSI: ASME B30.5,
EN 13000, AS 1418.5, GOST.

2. pw pacyeTe TabnuL rpy30MOABLEMHOCTI MPUHSATLI MUHMMAITbHAs CKOPOCTb BETPa
9 m/c (33 km/uac), napycHocTb (BeTpoBas nnowazak) rpy3a 1 kB. M Ha TOHHY nog-
HUMaEeMOro rpy3a 1 K03 dULMEHT BO3AYLLHOTO CONPOTUBNEHMS rpy3a 1,2. Mpu
noAbeMe rpy30B ¢ 60MbLLEl NAaPYCHOCTBH N/NK C BLICOKUM KO3DDULIMEHTOM
BO3/1yLUHOTO CONPOTUBIIEHNSI HEOBXOANMO YMEHBLUMTB YKka3aHHOe B Tabnuuax
TPy30NOAbEMHOCTY 3HAYEHNE MaKCUMAIbHOV CKOPOCTM BETPA.

3. 3HaueHuA rpy3onoABEMHOCTY AaHb! B TOHHAX.

4.  Becrpy3oBoro kptoka 1/1nv KprokoBOW MOABECKN SBISIETCS YacTbio rpy3a 1 no-
3TOMY [JOMKEH BbITb BbIMTEH W3 3HAYEHMS TPY30MOABEMHOCTY.

5.  Bbinet uamepeH oT LieHTPa BpaLLeHus.

6.  [pysonogbeMHOCTb Ans TENECKOMUYECKOI CTPENbI AACTBUTENbHA NPY AEMOHTH-
POBaHHOM OTKWAHOM YASIMHUTENE.

BO3MOXHO M3MEHEHMe 3HAYEHHI TPY30NOABEMHOCTH.
lpysonosbemHocTb cBbilue 69,9 T/ 80,4 T BO3MOXHA TONLKO C AONONHUTENBHOM
KPIOKOBO# 060/ MO / KaHaTHbIM 61IOKOM.

9.  [laHHas bpoLutopa npeaHasHaueHa Ans 06Lwero uHgopmmposaHus. Bee 6es

VICKIMIOYEHMS laHHble NpuBeeHs! 6e3 06513aTenbCTB Mo UX COBMIOAEHMI0.
WHCTpyKUMM No Hanexaluemy BBOAY kpaHa B 3KCnyaTaLmio HaXOAATCs B
PYKOBOACTBE MO 3KCMyaTaLmy 1 B Tabnmuax rpy3onofgbemMHoCTy.
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