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DieTraglasten
amTeleskopausieger.

Teleskopauslegerlingen (m)
Arbeitszustand: abgestiitzt, Arbeitsbereich: 360"

Ausladung | 10,9 m 16,26 m* 16,26 m** ‘ 22,16 m 28 m |
m 75% 85% 5% | 85% 75% 85% | 75% 85% 75% 85% ‘
3 30 30 | 20 | 20 12 12,00 12 1200 | 9 19,00
3,5 30 30 | 1975 | 1985 | 12 | 1200 | 12 | 12,00 9 9,00
4 26,4 28,2 187 | 18,50 12 12,00 12 12,00 85 | 880 |
4,5 244 | 269 176 | 18,60 12 1200 | 14 | 118 | 8 | 810 |
5 23 2548 | 1665 17,80 12 12,00 109 | 1165 | 73 B
3 19,43 21,53 14,9 16,20 12 1200 | 9895 | 1070 | 65 | 70 |
7 14,8 16,40 13,3 14,73 12 12,00 9,2 9,95 605 | 655 |
8 11,4 12,63 10,4 11,82 | 12 12,00 85 | 930 5,8 | 628 |
9 e 8,5 941 | 85 | 1052 7.9 8,76 5,65 611 |
10 _ 68 758 | %8 | 8ea | w4 821 | 55 5.7
11 5,5 609 | 64 | 709 6,5 721 | 54 5
12 44 487 | 54 598 5,4 5,99 S 573
13 | 35 387 | 44 487 45 | 49 | 52 | 563
14 2,7 2,99 3,8 4,21 39 | 432 [ 43 | 465
15 3,2 3,55 3,7 4,00
16 walk ) 27 | =290 | a2 | 346 |
17 ; 22 | 244 | 27 | 302
18 : R 100 [ 2,60
19 : . B 166 |[NGPRN 2,22
20 ' T 1,2 133 | 161 | 187 |
21 B | ! i Y 1,56 |
22 0 1,1 1,28
23 N | 0,9 1,03

L S =
24 . | ' 0,7 0,79
25 ] [ es | o057

*) Teleskopteil 1 ganz ausgeschoben, Teile 2 + 3 bleiben eingeschoben.
**) Teleskopteile 1,2 und 3 zu je ¥; ihrer Gesamtlinge ausgeschoben.

Teleskopauslegerlangen (m)
Arbeitszustand: freistehend, Arbeitsbereich: nach hinten

Ausladung 10,9 m L 16,26 m*
e m 75% | 85% 4 _ 75% _ B5%
3 13,4 1485 i 12,42 | 13,76
3,5 10,8 11,96 L 10,23 | 11,33
4 8,9 9,86 L 8,54 946
4,5 7,44 | 8,24 7.2 7,97
5 6,38 i 7,07 L 6,1 6,76
6 4,54 | 5,03 44 aer
7 3,21 | 3,55 | 3.1 3,43 !
8 - 2,19 1 2,42 21 2,32
9 ! 1,34 1,48
10 . _ Rl S | 0,80 |
11 r _ . 0,22 024

ein groBtes Lasitmo



DieT
am Hilfsaus-
leger.

max. Teleskopauslegerlinge + Hilfsausleger
Arbeitszustand: abgestiitzt, Arbeitsbereich 360°

Ausladung Gesamt-Auslegerlange: ca. 34 m

m 75% 85 %

I 4 N M T 3,00

5 3 3,00

6 3 3,00

7 e S i 3,00

e 8 3 3,00

9 3 - 3,00

10 3 3,00

i1 3 3,00

12 3 3,00

¥ Waa 3 3,00

[~ 14 2,95 3,00

15 2.9 3,00
T 3,00 i

17 ' 2.6 2,81

e - 48 ; 2.4 259

19 2,13 2,30

- 20 1,84 1,99
B 21 i 1,58 1,71 —

29 1,34 145
T s | 1,21 )
ThE 24 0,92 + 099 |
25 . 0.74 080

26 , 0,57 0,61

ntn o | 043 -

Anmerkungen zu den Traglasttabellen.

1. Die angegebenen Traglasten tiberschreiten nicht
75% bzw. 85% der Kipplast.

——
!
1

2. Die Traglasten 75% entsprechen den deutschen
Vorschriften und der F.E.M.

3. Bei 76% Kipplastausnutzung wurde
Windstéirke 7 = 0,015 Mp/m? beriicksichtigt.

4. Die Traglasten sind in Tonnen angegeben.

5. Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche
ist in den Traglasten enthalten.

6. Das Ballastgewicht betragt 3,5 t.

7. Die Ausladungen sind von Mitte Drehkranz
gemessen.

8. Die Traglasten fiir den Teleskopausleger gelten nur
bei demontiertem Hilfsausleger. Liegt der
Hilfsausleger auf dem Anlenkstiick, sind die

Traglasten um 1t zu reduzieren.




Die Hubhohen.
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Die MafB3e und Gewichte.

Die Achslasten (t). Die Lastaufnahmemittel.
Kran in Fahrtstellung. — B
— | Traglast Anz. d. Anzahld. | Gewicht
t Rollen Stringe kg
Achse 1 2 3 4 [ A | == 1
| |
— | 30 i 5 10 | 575
t 7,8 7.8 | 10 0 | F— a—
L P By | 10 2 4 185
Gesamtgewicht: = J|' " | =
35 t einschlieBlich 1,5t 3 = 1 70 '
Ballast und Hilfsausleger. ! =

Die Geschwindigkeiten.

Die Fahrgeschwindigkeiten bei Motordrehzahl n = 2300 U/min.

|Gang 1 2 3 4 5 6 R
StraBe km/h 5,7 14 23,2 " 37.4 54 65,6 8,6
Gelinde km/h 3,14 7,7 | 12,75 ‘ 20,5 29,8 36,3 4,7

l?leinste Fa.hrgest;hwindjgkeit :ca. 1 km/h.

Die Krangeschwindigkeiten bei Motordrehzahl n = 2400 U/min.

| WL — LA W= I
| Antriebe i stufenlos ma"-f;llz“g
! = |
|
Hubwerk m/min. . 0-80 einfacher Strang ohne Last 3000
9 = .
Drehwerk U/min. 0-1
Wippwerk s ca. 90 bis B4° Auslegerstellung
Teleskopieren s ca. 180 bis Auslegerlinge 28 m
R e e ]




Der Kranoberwagen.

Rahmen: Eigengefertigte, verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus hochfestem Fein-
korn-Baustahl. Als Verbindungselement zum Kranfahrgestell dient eine 2-reihige
e Rothe-Erde Rollendrehverbindung, die unbegrenztes Drehen erméglicht. y
Kranmotor: 4-Zylinder-Diesel, Fabrikat Daimler-Benz, Typ OM 314, wassergekiihlt, Leistung
nach DIN 70 PS bei n = 2400 U/min., max. Drehmoment 23 mkp bein = 1600 U/min.
. Kraftstoffbehilter 200 1. =2
Kranantrieb: Diesel-hydraulisch mit 2 Axialkolben-Verstellpumpen und 2 Hilfspumpen fiir
Speise- und Steuerkreislauf.
Steuerung: Zwei 4-fach Handsteuerhebel, selbstzentrierend. e Ll
Hubwerk: Axialkolben-Konstantmotor, Hubwerkstrommel mit eingebautem Planeten-
~ getriebe und federbelastete Haltebremse. " s
Wippwerk: 2 Differentialzylinder mit Sicherheitsriickschlagventil. Ml
Drehwerk: Hydro-Motor, Planeten-Schnecken-Getriebe.
Krankabine: Ganzstahlausfithrung mit Sicherheitsverglasung, Heizung und Kontrollinstrumente.

Sicherheitseinrichtungen_:

Hubendbegrenzung, Neigungsanzeiger, Sicherheitsventile gegen Rohr- und
Schlauchbriiche, Lastmomentbegrenzer. oo

Ausleger:

Teleskopausleger mit 1 Anlenkstiick und 3 Teleskopteilen. Hydraulisch unter Last
teleskopierbar. Teleskopteil 2 und 3 synchron ausschiebbar.
Gesamtauslegerlinge mit 6 m Hilfsausleger: ca. 34 m.

Das Kranfahrgestell.

Rahmen: Eigengefertigte, verwindungssteife Kastenkonstruktion aus hochfestem
Feinkorn-Baustahl.

Motor: 8-Zylinder-Diesel, Fabrikat Daimler-Benz, Typ OM 355, wassergekiihlt, Leistung
nach DIN 240 PS bei n = 2200 U/min. Max. Drehmoment: 83 mkp bei n = 1300 U/min.

; Kraftstoffbehilter: 3001,

Kupplung: F.u. S. Einscheiben-Trockenkupplung, pneumatisch hydraulisch geliiftet.

Getriebe: ZF 6-Gang-Schaltgetriebe, 1 Riickwirtsgang, DB 2-Gang-Verteilergetriebe fiir

L= Strafen- und Gelandegang mit Verteiler-Differential und Differentialsperre.

Achsen: Schwere Kranfahrzeugachsen. Die Federung erfolgt bei allen Achsen iiber
Schraubenfedern. Die Achsen sind stofgedampft und hydraulisch blockierbar.
1.und 2. Achse gelenkt. 1., 3. und 4. Achse iiber Planetengetriebe in den
Radnaben angetrieben.

Bereifung: 12-fach, GrifBie 12.00 - 20, Profil fiir Straffie und Gelédnde.
Achse 1 und 2 einzeln, Achse 3 und 4 zwillingsbereift. L

Lenkung: ZF-Halbblock-Hydrolenkung mit hydraulischer Servoeinrichtung und
zusitzlicher Reservepumpe, von der Achse angetrieben.

Bremsen: Betriebsbremse: Allrad-Servo-Druckluftbremse, 2-Leitungs-, 2-Kreisanlage.
Handbremse: Federspeicher auf alle Ridder der 2., 3. und 4. Achse wirkend.
Zusatzbremse : Auspuffklappenbremse.

Fahrerhaus: Grofriumige Kabine in Ganzstahlausfithrung, gummielastisch aufgehiangt,
Sicherheitsverglasung, Kontroll-Instrumente.

Abstiitzungen: Vier hydraulisch ausfahrbare Schiebeholme mit hydraulischen Abstiitzzylindern

und Drucktellern, Abstiitzbasis: 5,2 m.

Elektr. Anlage:

24 Volt Gleichstrom, 3 Batterien, Beleuchtung nach STVZO.

Technische Anderungen vorbehalten.

Nehmen Sie Kontakt auf mit

LIEBHERR-WERK EHINGEN GMBH, 7930 Ehingen/Donau, Telefon: 07391/731, Telex: 71763.



