Die neve
Mobilkrantechnik.

® Niveaumatik-Federung
mit Programmsteverung
und Fernbedienung

: Hydroslahscher Kranantrieb

mit offenem,
geregell'em Olkrelslaui
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@ Manometer fiir Achsdruckanzeige

L ® .k ®
Die Niveaumatik-Federung mit
® Handventil (Wegeventil) fiir Vorwahl der
Programmsteverung und Fernbedienung. Achatedorunge Bloakierungaprogramime
un

Druckschalter Achsblockierventile fiir

Bei der von Liebherr entwickelten Niveau- kann die Federungscharakteristik anfgrund der
matik-Federung fiir Mobil- und Autokrane erfolgt Olfiillung und des Gasvorspanndrucks eingestellt Feogranymiselgabe
die Federung und der Achslastausgleich werden. Die Bedienung der Niveaumatik- Federungszylinder mit eingebautem
Niherungsschalter fiir die automatische

hydropneumatisch. Zwischen Achse und Fahr- Federung erfolgt elektromagnetisch aus dem
zeugrahmen sind als Federungs- und Ausgleichs- Fahrerhaus, wobei fiir die verschiedenen Fahr-
element Zylinder eingebaut. Uber hydropneuma- bedingungen die Federungsprogramme als Fest-
tische Speicher - als Blasenspeicher ausgefiihrt - programme abgerufen werden kénnen.

Pumpendruckleitung @ @@ @ 4) (12 @
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Systemdruckleitung -

Kolbenflache

Systemdruckleitung -
Ringflache

Fahrzeugniveaustellung

Blasenspeicher als Druckkompensator fur
hydraulische Federung der Achsen1+2

Achsblockierventil fiir die
Federungszylinder 1+2 links und zum
Befiillen/Entleeren des Systems

Achsblockierventil fiir die
Federungszylinder 1+2 rechts und zum
Befiillen/Entleeren des Systems

Olbehiilter fiir die Hydraulikanlage

E

Druckbegrenzungsventil fiir
Zahnradpumpen

Zahnradpumpe

Achsblockierventil fiir Zuschaltung des
linken Achsausgleichs der Achsen 1-4

Achsblockierventil fiir Zuschaltung des
rechten Achsausgleichs der Achsen 1-4

Magnetventile zur Betitigung der
Achsblockierventile

E

Vorratsluftleitung
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Arbeitsluftleitung

Tankleitung
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Mehr Nutzen durch bessere Technik. Biie Niveaumaii-ederung.



Die Niveaumatik-Federung im i i A

praktischen Einsatz, z.B. LTM 1160. ‘h auf ebenem Grund.

® alle Achsen sind blockiert

mm ' 7N ® zwischen den Achspaaren besteht
gj‘:'ssﬁ:‘l:rpluogndr.éelan i ‘ " / jedoch Achsdruckausgleich
ﬁe . ' @ der Kran ist seitenstabil

® alle Achsen sind gefedert @
® zwischen den Achspaaren besteht Achs-
druckausgleich
& itk 150 mm
gleichmiaflige Achslastverteilung 0

® automatische Niveaueinstellung aller
Achsen iiber einen Schalter

® Absenken des Kranaufbaus um 150 mm

zur Reduzierung der Durchfahrtshéhe
® Anheben des Kranaufbaus um 150 mm

zur Verbesserung der Watfdhigkeit/

Geldndegingigkeit

® beim Kranabstiitzen 150 mm mehr Raum
zwischen Stiitzplatten und Boden —

® Anheben des Vorderwagens (oder auch
des Fahrzeughecks) zur Vergriofierung 150 mm
des Boschungswinkels

@ seitliches Schrigstellen des Kranaufbaus
2x9° zum Verfahren in Hanglage

Das Fahrprogramm
zum Verfahren mit Ausristung
auf unebenem Grund.

® die Achsen 1+ 2 und 5+ 6 sind blockiert

® die Achsen 3+4 sind gefedert, dadurch
Entlastung der Mittelachsen bei unebenem
Gelande

® der Kran ist seitenstabil




Der hydrostatische Kranantrieb mit
"offenem, geregeltem Olkreislauf”.

Der neue hydrostatische Kranantrieb fiir =
Liebherr-Mobilkrane besteht aus zwei BI“kSChﬂllbl!d der
Liebherr-Axialkolben-Verstellpumpen (als Kranhydravlik, z.B. LTM 1100
Doppelpumpe ausgebildet) fiir das Hubwerk,
Wippwerk und Teleskopierwerk und einer i
Doppel-Zahnradpumpe fiir das Drehwerk @
sowie das Ballastieren. Die Pumpen werden 8 ?I BI
hydraulisch proportional angesteuert. - F—n " @
Die Bewegungs- und Richtungswahl wird iiber 11 11
elektro-hydraulisch angesteuerte Wegeventile l_Tr h =
vorgegeben. Die 2 Liebherr-Verstellpumpen ) B e N LR s o
arbeiten fiir die Kranbewegungen Heben/ 11 1 11 il B XAk
Senken, Wippen und Teleskopieren durch £
Summenleistungsregelung im ”offenen, gere- B 1
gelten Kreislauf”. Durch die Umschaltung . I
beider Verstellpumpen auf einen Endverbrau-
cher addieren sich die Olstréme und die
gewihlte Kranbewegung kann im Schnellgang é
gefahren werden. 1
Fiir die Arbeitsbewegung Drehen und [+ 2 H
Ballastieren arbeitet eine Zahnrad-Doppel- Ronipe depeenipe
pumpe im ”offenen Olkreislauf”, Uber ein Fus- B | et Tk
pedal kann die Drehbewegung feinfiihlig
angebremst werden. Zusitzlich dient eine i
federbelastete Lamellenbremse als Halte- und ; %sﬁrr;gtor_ g ;mﬁ SKtD Il-:l' l::)en /Senk
Voititallbremss. ialkolben allast He enken
Verstelldoppelpumpe 10 Drehwerk
S 3 Doppel-Zahnradpumpe 11 Wegeventil far
Moderne "Ydl'ﬁ!'ﬂ'l‘ll( 4 Hubwerk | Richtungsauswahl|
bietet Vorteile: 5 Hubwerk Il 12 Steuers|
6 Wippwerk 13 Sperrventil
@ Die Liebherr-Doppelpumpe hat sich bei 7 Teleskop | 14 OlbehAlter

Liebherr-Baumaschinen im hirtesten Einsatz
bewihrt. Sie ist dreh-schwingungsunem-
pfindlich, arbeitet gerduscharm und bietet
eine hohe Standzeit. Sie ist direkt an den
Dieselmotor angeflanscht, somit entfallen
Kupplung oder Gelenkwelle.

® Durch die Bildung einer Funktionsbaugruppe
in Blockbauweise ist der gesamte Pumpenan-
trieb iibersichtlich, wartungsfreundlich und
gewichts- sowie raumsparend ausgefiihrt.

® Durch Summenleistungsregelung steht
automatisch immer dort die meiste Kraft zur
Verfiigung wo sie gebraucht wird.

® Im offenen, geregelten Olkreislauf kénnen
die Arbeitsbewegungen gleichermafien
prizise und feinfiihlig gesteuert werden wie
in einem System mit geschlossenem
Olkreislauf.

® Durch die Schnellgangzuschaltung beim
Heben/Senken, Wippen und Teleskopieren
kinnen Montageabldufe oder Umschlagar-
beiten noch wirtschaftlicher ausgefiihrt
werden.

® 3 Arbeitsbewegungen sind gleichzeitig steu-
erbar; der Betrieb mit 2 Winden ist gleich-

zeitig moglich.

Mehr Nuizen durch bessere
Technik.



Die hydraulische Kransteuverung,
z.B. Hubwerk LTM 1100.
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Saugseite
I  Pumpendruck
e Arbeitsdruck (Hochdruck)
N Arbeitsdruck (Niederdruck)
I Steuerdruck
I  Stelldruck
e | eckflissigkeit

+A = Richtungssignal — Heben

+y = Richtungssignal - Senken
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1 Liebherr-Verstellpumpe |

2 Liebherr-Verstellpumpe II

3 Doppel-Zahnradpumpe fiir Steuerdruck

4 Konstantmotor

5 Meisterschalter (mit Schaltkontakte)

6 Wegeventil (elektro-hydraulische Betatigung)
7 Ricklauffilter

8 Hydrauliktank

9 Hubwinde

Der hydrostatische Kranantrieb



Komfort-Armlehnensteverung fir
Mobilkran mit 2 Winden, z.B. LTM 1060.

Drehwerks- FuBbremse bei Motorregulierung
Bremse Verfahren von oben
(LTM 1030-LTM 1060)

Uberbriickung |
Sitzschalter | ’
Hubwerk Il

Hubwerk |
oder Schnellgang HW Il

‘ Handsteuerhebel 1
i

oder Schnellgang HW |
oder Schnellgang Wippen/

Teleskopaeren.‘ Handsteuerhebel 2
Y

Wippen/

Drehen X Teleskopieren

Drehwerksbremse o
auf/zu

Wippen/
Teleskopieren

Sitzschalter

Druckknopf

Schnellgang HW I
i : Druckknopf :
Aufwippen bei oder Wippen/
Uberlast Schneligang HW | Teleskopieren

Armlehnen- -//”’-._‘\_’/ —— Sicherheitseinrichtungen gegen
Schalter unkontrollierte Kranbedienung

Mégliche Kranbewegungen, gleichzeitig ausfihrbar.

Bewegung 1-Windenausfithrung 2-Windenausfithrung

Hubwerk I @) (R | NG )
Hubw. I/Schnellgang iy ' i O ,
Hubwerk II O O

Hubw. II/Schnellgang ' O .
Aufwippen O @)
Aufwipp./Schnellgang . 0 | | O |
Abwippen O O O @) 0|0 |0
Teleskopieren ey | | ,- ; O I
Telesk./Schnellgang @) @)
Drehen O0.0]0.0 Sl1O OG0 0]|910 | O

Anderungen vorbehalten. TP B6.1.10.86

Nehmen Sie Kontakt auf mit
LIEBHERR-WERK EHINGEN GMBH, Postfach 1361, 7930 Ehingen/Donau
Telefon (0 7391) 502-0, Telex 71763-0, Telefax 502399



